ealnd) Gl g Alad) anladil) 3 ) 3 g
L;A:M\ o 5811 9 i) ) Sl
Sy Al ) g B3 gad) Gl Bl
Alaicy) e-ué




e dadn Al daahall ) jdall (e dalaieg diie dajs Dler paaladll galipll e

CnAl) Chlga Jiay ol lgte Gul) Gaall dandyy Clie S8 olas cilyudg Cilshal

zabg Slela) e L dauity ainalie wty Jandl (Gow cililliia Al (plage agleny Laa
Lo gatiad) maliy e alall 5 s s

e il jtey molipd] Lugdyll Cleadl Sage padle anlSY) malind) Gy o

latiy a8V bl Calaal 33y e Lnise duhall glus) e deall 23 Al <l

b by aabl) slieY! e Joanll 8 Gule) aall Jie 435S Chagll 138 Loal
Aoalal) ALY 8 Laalal) lalll oyl Aoyl A anyliS

Gy Clajie dunt e a8V malinll liay Aol andisy QA 1da Gecaig

i) Camy Ll e Dab (b (i) alai guliil) Ll anlSY1 alinl

oady Wb 2023/5/3 8 2906/35 < luhall 58 GBS s aanall oanlSY)
Nelea! Lulad Liglyy Hlse adian ) zeall
Sl talls dadlSY1 mabll Chaag LIS Luaal e S5 ) V) Laew ¥ Jlad) 138




:Clathiad g ailia

liaia a8y 4illys 4g )l Lusiie Doyl cadlSY) malill Chay g 1 canls¥) galinl ciuag
e ol iladlfiel iy e Aiagid) alaill cilayial T o

lghias QL) (e dadgiall olail) Clajiag el paibiad waY Lusiie Blad) Jies kel chuag
il Gy (g (3iie 5Seg Aaliall aleil) (ajd (e (gl BaliiaY) 3a 28 IS 1Y) L Linyue
5085 Lueil ey Lugbas s el 90 anlS) galipdll (i dopals Sy50 sgalin) &
zalpll el hjlese 23ny LS Gage < Lgaiad) APl Aladily CalaaY) maag pabindl A,
il lanlg

AL ()5S Barae die) 5538 DA 4kidad el bl (o Lo Caal cblie o izalis) il

+adaadally bl

s 3y o a8V malipll giacayy Al dhal) Sgall [ Gawdpall <) jaall DS :mgial) dud<un
e aa (ele pudy LIS cdasls Bylyg) llaie cuilS glgn (Lisley Hlse ¢(Soinn ¢ liad) adindl) alal)
oyl calasgl)

el elgml ey U gl Y auilly chlgally Cojlaall o diblgie degane talaill Cilajia
el Cilaal giay (53 UKL ) e JKU latl Cilayiie dand o aaag ety anlSY)

alatig et okl anyil) Aa gume U (e derdieall CilinslinY) gl salailly aubail) i)t
dppadly Ldall Ahaly) pea caai @ aladll Galaal ) Jeeasll eli) Sy Lba ay (alal)
el alail) el gaeat]




S bl Cay 3 gal

G g ¢S sl 1dasld| gl

Lodid! LS s ugalt [EUST

SS9 S dsid! e 1 okl ol

kb Ogy el oo dsdin pogy IS < 54k 51 LISV sl e

Sk Oy O lall ol Ak [ASCiS09 801 i) B sl S gd) B31g 2 el
R 1 gyl alladl
2024/2/5 :caog st fuyi
2024/2/6: ) ¢ o gy

-

el
3§~M\ ij‘ ('..o\
@)\:’J\

I o all) 33>

el 213315 8353 Olads dns

p el 15819 8393 Oladd dumds ke
!

&

deodd) od! dB5Las




gl 4, .1

pallal) clealall Juail oy Baaie (5S3) AaSilSon g 30 Aantigh Jlae 8 dsde oy ) Cings

CSlgs i e (Sianns (paia A3 508 Auatigh  Jlia B (iearadia (putiga i)
ainally Janll cileUad axd b igad) GBRY) @bl aiibiy Jlaall 138 & aupedl hll cilalas

aall) il sa) .3

sle 035 A 080 Aunigh Jlae 3 Llle Sl cplage Gumdiall Gesigall 05— 1
s aranaly i A lgal) @l e BB 5 Fawigh Ayl Cilsa B agillea sk
Laleiall 3gaY)

Ailag oS Autigl Jlaa (b alall canlinedly ehudlly Graadiall adina) 255 =2

A Alle 5.US (693 (pacadia ddauls dawrigl) delial) ayjlially Jiadl alall K5l a2 =3
oY e

Aaallally Lolaal) Lpalally Gpcigh Cilacsgall o A8DMall i35 —4

Basaiall cilUally 48Ul duia ¢ b Cilaa) .

5Ky Bagall dulle ulad ohpal =2
Ldally Aiadail) 3)lsall g delially adinall dars -3




)l alisy) L5

Apalaiel 4l Gl gealil

GAY) A Al clbisad) .6

el g o)y aaslY

gl 4l 7

Ealinll Jsa

18 Al clilbtia

31 el il

axi el

_ &l

o @il gl bl ) 1Y) L laadl) et o) (Sae *

Tl Chay .8

Saaizall culeLud)

Glaad) i jaal and

Blead) o el ey Gsial) [ Al

(s

-

I Jalaal)

WOSHI0L | 51 Juaith [ S8 Licd)

| dey) Al

EMEL02 | j41 Juail) [ A6 G

Al

EME 104 | 38 Juai) [ A8 Linad)

| ezl

EMEL05 | 3491 Juatl [ 1590 diual

I eliadl)

EMEL07 | 559 Juatl [ 1590 dial

Iu*“ﬁ“ il

EMEELL0 | 5 duaitl) [ 4590 Aiuad)

e pl) lgal aladiad
omlalls Glaal)

EMEELL2 | 58 Juail) [ 1500 diuad)

Ay

EMELL4 | 549 Juatl [ 1590 dial

| clwlal) ale

EMEL03 | Sl Juadl) [ As) diual

5




I Jalaall

WOSH105

A Juadl) [ AN L)

I cbual,l

EME106

A Juail) [ A L)

) QA

EME108

A Juail [ A L)

iliygS Al (e

(Zu sgliiat 5).43“;4)

EMEE109

A Juadl) [ A L)

I tia il

EMEE111

A Juail) [ A L)

Qla..d\ ‘;’.UI-LIGJ\ ‘mug)l\ w\
gmlally

EMEE113

A Juailh [ A L)

L) Ead) g alha

EMU2101

I Juaail) fAl) Asd)

| dasdia cludaly,

EMU2102

I Juaadlh [AlEN) Ascd

I labulal) ale

EMU2111

IV Juaadl) [AUEN) Asd

.\b.d\ LJLE.«

EMU2112

I Jeail) fAl Asd)

Blad) dialisg

EMU2113

I Juaail) fAl Asd)

ol g sty

EMU2115

IV Juaadl) [AUEN) Asd

Slubily 5¢aY)

EMU2114

IV Juaadl) [AUEN) Asd

I 1Ay dal

EMU2201

A il [LS) A

EMU2202

A Juadl) [AGEN) Liud)

Bl JU)

EMU2211

A Juadl) [AGEN) Liud)

4Sya dga

EMU2212

A il [LS) A

il AyilugS il

EMU2214

A Sl [LSE) A

| slsgd halea

EMU2213

A Juadl) [AEN Liud)

) g sty

EME214

A Juadl) [AGEN) Liud)

Laia cdlylas

EMU3101

Jg¥) Qi) JRAEN i)

G81) llaally lacal

EMU3111

J¥) Jual) JAENEN) Aiul

Sy Ak

EMU3112

J¥) Jual) JAENEN) Aiul

) Ayl

EMU3113

Jg¥) Qi) JRAEN i)

@lAaY) clSan Ak

EMU3114

Jg¥) Qi) JRAEN i)

Sildall ¢l

EMU3115

J¥) Jual) JAENEN) Aiul

| cpila dalas)

EMU3116

J¥) Juail) JAENEN) Aiuul

doase edlulasy

EMU3201

A Juadl) [AINE) Ll

Asuaghiliiag g€ N las

EMU3211

(A Jual) JAENEN) Aiual

S Al

EMU3212

(A Jual) JAENEN) Aiual

Alilas e lal)

EMU3213

A Jundl) [AINE) Ll

cila Jsbw

EMU3214

gjl."d\ ) JAEIE) A

] il dakisf

EMU3215

(S Jual) JAENEN) Aiual

2
4
2
2
2
2
2
2
4
2
2
2
1
2
4
2
2
2
2
2
2
4
2
2
2
2
2
2

11 slsed) clualina

EMU3216

(S Jual) JAENEN) Aiual




Jaay) dak EMUALIL | 590 Juaail) [l diad)

dagal) Jadaiy Y1 Skl EMUALI2 | 5090 Juait) [Rag)h) diuad)

clyilal) sl EMUALI3 | 5090 Juaitl) fRasl) Aiuad)

igealall B2 sy anacal) EMUAL14 | 509y Juadtl) fRa)l) Aiuad)

Bl dallas EMUALLS | 590 duaail) [l diad)

ey N Ll EMUAL16 | 5091 Juail) [anylyl) dial

| g9yis EMEE402 | 541 Juaid) [yl Asuad)

ixght SNy dpmaidt B EMU4211 A Jual) fRaylyl) Aial)

O el Ao dalasf EMUA212 | ) Jaad) fRadl) Aiuad)

5 flall &y dxl EMU4213 | i) Juadl) syl diual

Dl Ul aiad) EMU4214 | 55 Juadl) sy diu

iyt N palSJlg ygeal! dalas) EMU4215 | 55 Juadl) sy diu

131y alas! EMUA4216 A Juadl) Aol Asd)

1 st EMUA217 | sty sl findyd dic

Zealipnll dadgial) alail) cila i .9

dundigh tgalaa Gadii VA (e Jlab gy ciliall alii daia Jlaa (B datigl) OISl Jag dbluay paad o §adll .1
-Cilualilly aglally

dalsally cdalal) Aadally dauall Blelpa g Basaall cilalial¥) ol Jols £ Y outigh el dules Gudai o 538 .2
coanadl) g Gaalily Loy Jalgad) (1 Wy daalia® g datally dae Laia¥ly 48U dsallal)

) (aDATY utigh aSal) aladiuly cUysadly Cilibull Jdaty dauliall quladl slaly pghi e 88 .3

snlaall (e dauly A gana g Jlad (S Jualgll Ao 58l .4

A 30 o o Al Bpiieia alSal laaly duwtigh ciBlsall B diigally LBAY) cllgjuall o Gl e 5 .5
Aadinally duinlly LabaiByly Luallal) cilBlanad) B Lwigh Jolall il Liey)

Abjaal) 03 (Gadiiy cAsaliall aladll cibaliad JLIAls (Bads Adjra ludSY Bpaial) dalal) dlyy) o 543 .6

Liiglas ALy (3l Al Lo lgall g calgall Jaladng (ilaad) aaay (Gudl 3B g ganS Allady Janl) o 33l 7
JAdalig

dd 4l

AUk Latia Jlaa (B Lpuatigl) CHSEA oy A luay w3 o 5 (GO1)J ¥ alaill ¢ A
il lly aslally Auaigh fsabia Gk JMA (pa Basaiall culbllally

Basaal) clabia¥) (0 Jols LY utigh araall) diles (G o a8l (GO2) AL alail) ¢ e
due LaiaYlg AUy Auallall (alsally cdalad) Ladluadly Lanall Blepe ga
cpaadil) aa il Las Jalgad) (o Wy daalailly dutlly

ATy sy bl Jalaty daaaliall culadl clialy sk Ao 53] (GO3)llil) abail) & A




) GaNALY (antigl) aSal
Cladliad JLaaly Bl Abre LSy Spaiuall dalal) @) o 888 (GO6) Ltk alail) g Aa
Abaal) 03a (Guliiy Aaalial) alail)

S al)
snlaall (e dauly A gana ga Jlad (S8 Jualgil o 88l (GO4) ) alaill 5

calgall Jalaig ccdland) aaay 5,dl atld of guanS Adlad Jand) Ao 5)aE)) (GO7)zbuad) alall 7z 30
Alaldig dxiglad Ay (3liag cAuilgdll aelgalls iy

digal) @LBNA)
Loutigh) CiBlgall b Auigally DAY cillgiuall o Ciptl) o 308 (GOS)ualil) alail) 33
Lovigh Jolall i Jlaey) & 3l of can Allg Bt plal jlaalg
Apaainally daiadly dpalai®yly daallel) Sl A

alailly adleil) clbasdjiu) .10
2t & ealie) Jing Baaall alailly oyl bl il (e (PBL) <SG da (e il alail) oay
ale IS maliyd)

andil) 3ihha .11
cJ.f.'\i.d\ &
%60 Sl gaie) 10 ol %15 bl i) P15 gbail) laiaY)

s (o
~%70 Algll Saayl (P15 adlall dail) %15 il jLaaY)

Zgupﬂ\ ddigl .12

oaall) b slas]
Aoy pail) disgl) dlas) |l lgeall/clallatial) 3 dalall 4 )
(29 Q) daldl)




‘n,.\@.d' ) gkl

aad) il 5 sliae dsags

DA e 0aa) Gyl B eliacl Sl anadl) 8 Lnalell diall) o8




LS (e Baal Gl eyl A el ae Jeadll Jsio —1
. g 5l daalalls )AL.MS\ ?:d’:d\ _)S‘)Agﬁc_\f)ﬁsjlﬁ‘__?ﬁdj:ﬂ\ -2
L) Al 8 el aty A8 (e 2ipe =3

il Als pliae¥ (igal) ughl)

P okl Adad Lgal anll 8 alell Linl

comptl) L eline auaald Gigall allae & gkl Jon Gyl A eliach aal Lgaaly 490 dadle Bpalae -1
OUally Gupil) A sliac] paead e laia¥) Jlaall 8 410 Gl yalae 2

/(2023 <2022 2021 2020) eyl L climel goon ALk pcll b (gpie a0 =3

LBl las Jals Al laalal b Cilpige 8 daalad) —4

.(Science Direct 5 Scopus) daallally dualiyls ddaal) cOlad) & SlaY) 55 4 daaludl =5

Bisls Aaalally ddiad) lalll 8 ASHLa) —6

(IREX) Gyl & el puglail (SpaY) jaigall b AS)Laal) =7

A(Buaal Gyl Ayl eBICaA) Lo el aletl) Jae s 8 Geyl) A sliac] aas 45500 —8

Llae 8 A jine Ll Cansal @l ICAEE (e slieY) o Jguanl) & Gopil) 2 elinel pues aliw =9
alacy!

Jssdl) Jbaa .13

iy ghsally (igall Jlaally dpalal) dajall (Ao By ) e B9 S (e () Jraedl Ly La Bale
daalal

el o clagleall jilas aaf .14

lexS Jaad) agiSar dll (rusnigall (e elipeSl adgs dlane Cilalin das melill 50be Cgla
Cilogles adiad A8l a5 Cillne G allell (ggise Ao ilae olad) Jasgly LG (ailieSs (nSilSen
Aabaiall A0gl) geabyll (o aal) clis) Tage 3 28 520mal) chlalally ZiUal Jlae e zalipdl jaias
Gy L cddlll caleUad < Gllliall aoes dakars ) Baaliy coagy - s2aa0al) cililally dsUall
st ALl Auggill Aalall ilanag oLy s =Ll dallag Aawsadll) Sansiall chlallally Slally 5l
gobl e oasbad S Badionn alip) Cilaslas Adhal) laslal) L degs o 2yills o) galil
o Slasbeall alaie) 5 ¢elyeSl Blisl il e liall (L) Gulaall )l dey o cduallal)
) el Alal) Al cillasa clillaic




zalind) Clpjhe pany il S A el ggis e Cigl) pa Baaatdl) cillally d8Ual) Jlas sl
Lovie da)llg BIEN il 8 saaaiall ClBUally (3lets AilSan il jie ajf Adlia) o5+ Cilgin o)l S
Omenys ALl 2 eliygSl) liys€l il Laaaial) cilallally alall ) A8l (e alipdl pusd i
IS S Dplinay) dugll Jd e Whralie 0 Glsall lbgine . alall aledl bl daudl & Gpaas

LAd)al) dalkll cilase Glillaie ae lgiaaty ¢ Laia)




fealind) clga balada

Zealall (e &g glhaal) alail) iy Aa

pal

il ylgal)

:@Ja.d\

GO4

SR and

| clualyy

EME105

Il alualy,

EME106

| sbib

EME107

I sl

EME108

kgl Awtig) G

EMEE109

| putia il

EMEE110

EMEE111

g.u.ﬁgi\ ‘au).“ )

EMEEI113

(1)Aasiia cilpaaly

EMU2102

(2)4asiia cilpaly

EMU2202

48 4a 3 ga

EMU2212




| )54 aalina

EMU2213

5)ad) Juiws)

EMU2113

(rbail) el g ety

EMU2115

b el g )

EMU2215

l pildall Ay g8 i) g2

EMU2214

3} gall 3.4313.:

EMU2112

I Gkl le

EMU2111

11 A iy datl)

EMU2201

Agase COllad

-

EMU3201

Ludia sl

EMU3101

G el g gellaal

EMU3111

§ gl &y

EMU3212

[ yilal) dakasi

EMU3116

AAA A




1 &) 5! aaliaa

EMU3216

&) pitdal) s jane Ay s

EMU3114

Sy ks

EMU3112

My &g s

EMU3113

Lpulalitg g g8 Yl

EMU3211

Atilas eLal)

EMU3213

& pidal) JSla

EMU3214

]l yitda dalas)

EMU3215

<l yitdall gha)

EMU3115

GLAMAT g Apwaigl) 4841)
gl

EMUA4211

& itdal) azasal

EMUA4113

| &5l

EMU4117

PERN IS Y]

EMUA4111




LAl g g-N\ Jl,,\k.“
dagal)

EMUA4112

b0 Lusay azanaill

gl

EMUA4114

5LaY) Aallae

EMUA4115

11 &9l

EMUA4217

Aad ) eNLa

EMU4116

&) yillalf Aadla dakii)

EMUA4212

il ildal) g ) i)

EMU4213

Gomladl Basluay auiualll

EMUA4214

&l yaalSll g gual) dadai)
Ll

EMUA4215

BRRES

EMUA4216

Al daalild) el judl cpa 433 i) alail) by, jiial ALl Cilay sall B3 LGN gl g 2




(sl Al yal)) ) el Ciaa g 723 a

DA

Glall (B Sl s Gl s

DRl ey

EMU2101

Ll / Jadl)

2024/2023 — Js¥) Judll

Caa gll 2 dlac) F 5 .

2023

Jalidl ) gemall JIKGET

(‘_ASS\) Calas gl dae /(‘_;SS\) A all e lad) aae |

"be gl deln 2 /4ele 30

Oluiae anld dalu oo tanY)
11536@uotechnology.edu.iq:dssY!

Al O () all) 4,850 Loy Gulal) juuad Loyl salal) Cifaal
Ladal) i 3 ludY) 5k gl s
Ol gl Aillda 52 ol

alaslly adal) Cliasil il .9

i R (530 I Ll 3 o oL €51 1 (¥ i IS5 e
e ..., dgeleall JBall g g oall OB (e (Bl el an il L Jile 4l 5l
sl sl e Bl 5l o




godasall o) Bingl) anad | Lislhaal) alail) cila s
Sl seia | il S (b
31l AlSs)

c) g8l el delly Je oyl
= Syl 2S5yl 31l
SlaiaVl s g eandl OSL) | RS ) Sy
RPN Al G

Al g ol s 4320 § ) oy
Lo leall Hlaall a3l o paail) g o 5l 53 gl
3aY) ilie Calaal el Al
feLaal

LzalEny) laal il 5 S8 b
Al |l oo el

Zaclaall 3LY) e w3l ) allae
A SY) e fradilla ,SI Ay Jlaa g
AalY) e | sl alles clial
Al

el ol adinsall Ji)
) e 5301 allas slidl

ol s W11
Boedlly Bsdlls Bl Satal]y (gl paadl Jie SR ey SIS pledll 385 o 100 On An ) )5
&L ol &y sl

wf‘)ﬂb eﬁaﬂ\ J.JLAAA .12
(Bl A Gl aUad &) ja) agie QIS (ang of damgiall ) duslladll 5 jaall (i<l
eadal) Canll 5 W) addaill 551 5

(aleaal) ) dusti ) galyall

palal) Dladl) Ly pems S aalally (S
(eeepliEd

a5 Blsa ¢ Agig ) bl




DAl

s iy I

o ey

EMU2115

Al / duadll |
2024/2023/ Js¥1 ey
Coaa gll 1 dlae )z S .
2024/2/11

Al ) peaall JKET

sgaal) 48
(S8 @las 5l axe /( AS)) Al pall dlelud) nae |

2 Sl gll axe /g 4085 2
(DS and o SIS ) (Al ) g s )

Email: 50050@uotechnology.edu.iq : Jx¥) e saledl 2o 3l au)

jiall Calaa) .8

Loapall Balall Cilaal

Ailiygsl) yilgall Auulol) yualindly Guilsdl) aghy gl .1
kil agall (uld iy AiligQl) ualiall Lok ailad o cipall .2
aafial Jhilly jaewall LAY Jilgd o Jilgall Jalat Gulal e B gkt .3

alally el Ciliasliad .9
bl iy Ble &) gl i JOA (e Ul alaial 3y pa e Aty
Al Aolee cpat ) 350 @Ol 5 alaall o A8l ruali e

orall 4 .10

aleludl | gouad)

o e

) i

gsasall ) Bassl) acd

Aglhaal) abatl) cilajia

sl laiay)
%15

iadil g dila
715 s Al
Sl Glaiay)
%70

sl o da)
Il e il ) aa
YOAPA|

Bipolar
Junction
Transistor
(BJT)
Circuits:
BJT as an
Amplifier
DC Biasing
Circuits
(Design,
Analysis, and
Stability).

dasdeluas paad e 5 )al
Co Badmall Anwaigl) CIUEL
Al (salae Gadai Ja
Jsi Gl )l 5 o slall
Glaad ol g Ol palaall dulle
CHBEE ) il 13 b A ial
dghaall il il
Al dalail dguig) 4 kil

2




The BJT
Inverter
(Transistor as
a Switch).
Small-Signal
BJT
Amplifiers
BJT
Modeling
(hybrid and
re).
Graphical
Determinatio
n of the h-
Parameters
,Voltage Gain
Power Gain
and Current
Gain,
Field-Effect
Transistor
(FET)
Circuits:
Small-Signal
FET
Amplifiers
FET
Modeling

Sl e il
Al 2 il dn il ATy sl sl Jhe Ll L ST el 35 e 100 G dn sl i 5
G ol Ay el

oapilly aladl) jalias 12
1. Thomas L. Floyd , “ELECTRONIC ((ns O duagidl ) duglladl) ) jeall il
DEVICES” , Tenth Edition,2018

2. Charles K. Alexander , Matthew N.
0. Sadiku, “Fundamental of Electric
Circuits”, fifth Edition, 2009.

" yralzall il g IS J gadl) daa) oy .3
2004 « d‘g\Y\ c«j;l\c

“lectric Circuits, 9th edition, J. Nilsson (aladd) ) duati )l aabyall
and S. Riedel, Prentice Hall, 2011

i palal) CDladl) Ly pmge A 5Ll aalially il




(eoee

Cas ) Blge ¢ Ay SSY) gl

salall e\a.a\)A o C‘).uu FIOAEN| C'_vuﬁ.\ﬂ\ :&:utm

el and
2 Slla
ol Ha)
EMU2111
dl / Jeadll |
2024 [ Js¥) Juadl
Caagll 2 dlac) F )5
2024 Ll
Al ) pemall JKET
Sopas
(S8 @las 5l axe /( AS))) Al pall dlelud) nae |
(S pnd 00 ST ) (gl g2l ) ol g s gl
50111@uotechnology.edu.iq : JwY) Sl b ey
JJEA.“ alaa)l .

AC Aak Gl s e ol Balall Gilaa)

A Bygeas ++C dily daayll plai @

Al Jlaa B ddjrag Blgay SelS (593 (pudiga guAT @
abeally aberl) ciliaglind .9

Akt &l jualaa Qlllall 385 -1 Ladlany)

A ite ety Qlllal) aé 5 22

el sy il <P ) 53

A1) 4ay f Bas gl) Al el 3 ele Ll )
3 ) s A € 9ol

£ 32 3al) i sthaal)
Gl palaall oLl +4C alldarie [aladll s jia A8l

Gl Wl | il Ggidl [l s i dilsl
sl

G palaal) el daalll Aldeadl  faladl) Gla jaa il
YEL1 P PREGHN |
Aa gidall Calialial) e ikt mal el Gl jie AdL)




Y 5 lall oy

ALl O el

o L el
3}2:\.;.43\

Jaall Glelua
dana )

Al il jia ddlz)

o L) (el
3)'4\;&“

) paladll (Ll

If & Switch !l

il s jaa ALl

caladlsa
(Sl )damans

Goiil) o pgial

b Aa gisal) Lzala)
Ay 5 )

for, sl &l el
while, do-while,
goto

il s jaa ALl

BEIRRRY

o L) (el
3)'4\;&“

) paladll (Ll

Aalig &l e
break, continue,
?, constant

il s jaa ALl

I U
Clialsa
(Dl o)A

Bl Lo pgial

Aty g dall

FRITEIRIC

alaill Cla i ddla)

I o Uac |
Clialsa
(Dl o)Al

Bl Jlo pgial

ia giaal) calisliall
A g allall o

Ji sl

alaill Cla i ddla)l

o A el
SJ.UA\A.A}\

k_a\).ata.nl\ sl

++C 4Ly aal g

alaill Cla i ddla)l

ORI
'é)».'a\;.d\

) paladll (Ll

Qe ) 8 il
++C aab (p

Alaill il ji ddlzl

= L el
SJa.’a\A.Aj\

u\)ata.d\ sl

g 5 Oe Sl _psciall

Dt ol

alaill Cla A ddlal

o AL el
'é)».'a\;.d\

) paladll (Ll

Sl

Alaill il jia ddlzl

4

15

S ey

2

16

DRl aii 11
A el 5 45080 5 dpe gall Alilatia¥ly e gll jpaadll Jle Qllall L GlSAl aleddl @3 e 100 0o Al s
AL ol A el

w‘)dﬂ‘} ela_'m JJLAAA.]_Z
(@ o) Aangiall ) 4 slhaall 3 jall i
(bad)) i) pal ol
o oas ol sl gl
(oo ) dpalall SBAa)
Cu V) a8 5 ¢ A5 SISV aal all

PROGRAMMING WITH C++

ftp://ftp.gunadarma.ac.id/pub/.multimedia/Schaum’'s%
20Programming%20with%20C++.pdf



ftp://ftp.gunadarma.ac.id/pub/.multimedia/Schaum's Programming with C++.pdf
ftp://ftp.gunadarma.ac.id/pub/.multimedia/Schaum's Programming with C++.pdf

DAl

(1) dadiial) clacalsyl

DRl ey

EMU2102

Ll / Jeadl)

dsl S [atll dla )

Caagll 138 dlae) R )5

2023

Jalidl ) gemall JKGET

(A8 @las gl axe /( ASN)) Al all lebad) e |

33&}4‘

(U5 sl a0 131 ) el s pase ol

S5 Lol o an)
Mayada.t.wazi @uotechnology.edu.iq : JsY!

il Cilaal

.8

o Gy

.g.hss\ Jalsil)

T Jalsil

ga'biﬂ\ Jalsil)

Al dajal e Dlalisl) e alaal)
Aadal)

Loyl salal) Cifaal

alally el Cilin il i

9

)iy

i) s .10

gaagall g Bassl) amd

&g

N alaal)

Aagiad) dRida) cilius o 1,2
.ghsi\ Jalsil) ciliandat @
25l Jalkal) il o 3,4,5

- DA Jalsil) ililar ¢
Jad @kl G yaad) alas e
N Aajal e dalali)

6,7,8

9,10,11




J‘)ﬁ.d\ ?9:\53 d1
%70 Sl i) ¢ (2%15 dwddall adaisV) (9415 Al Caad laiaY)
U“‘fjﬂb (-J:_'m J.JL«AA 12
Advanced Engineering Mathematics. K.A. Stroud,2003 Lglhall  5yjzal Sl
Advanced Engineering Mathematics, H.K. DASS. 2009 ' -
(g o dangid

aladl ) iyl aayall
suladl  aabyally ol

& a9 il

dalal) <Dladll)

(eeee ot

oo Ay ST aalll

Ca Aty

Dl
Jb.d\ 2\.@51.5.‘0
oA ey
EMU2112
aull /) Jadll
ds) GapsS [All) dls sl
Coua gll 2 dlae )z S
2023
Jalidl ) gl JIKGET

(S8 Calas gl dae /(‘_,_\SS\) Ao all e lad) e
Q\J&j 3
Ju)ye Sl 3, Eeuy\
50286@uotechnology.edu.iq : Jea¥!

Ga gal) dilin b sl asaliall pady @ dyal) Balall ciaa)
By EN



mailto:50286@uotechnology.edu.iq

Juaal) s dlal) alual) & sbu du)
Ll iy

4 phaig bl Jasnd) o liad¥) Al Ay @
(Al g Aa,ia) Baeedd asd) ¢lily)
CliSya (Bainall Clalgal) cclial) i)
calial)

Bal) cfliay) tsal dd8liag gadags *

& puadlly
caddl) O adilly g2l

My Ao dujudlly Sad) AVl ikl agie
Auall e giagag duall ga

alailly ailal) a9
PBL L)
JERETINT)

gaagall g Bassl) ami Sila i &gy
platl)

Bad) Jigilly AlgaYle

sLaiy) ajeg (all) 558 cillabaia o

gladll slaiy) Ay i @

adl Gl @

Al aganl clgilY) Auki @

Oa Baaly dayy s Jlial ol e
s

Baaly dajs allll (gHudll jlfaY) @
Lall g

Badl aa el @

Tl (o gyl iY@

Lal3) i Gpuadll JaY @

,10,9

el i .11
%660 el Jaiel) 9510 idall 9515 Apdidall Aaii¥) %15 gmalll Glaied
oepilly alail) jalas .12
e Mechanics of Materials I, E. J. HEARN, THIRD EDITION, 2007. i, 55l ol

e  Strength of materials, G. G. Jon, 2009. .
(g o dangid




suladl  aabyally o)
& as) s
dalal) <Dladll)

(eoee

o ¢ Aug ) Al

Cui iy

A

il Bal

DA ey 2

EMU2114

J) Al / Juadl)

Js) s [l als o

Caa gl 138 dlae) R )l

2024/2/ 5

/ dalidl ) saall JKE 5

EOY +L“5)J=ua~)mh.a

(A8 s 5l aae /(AN dpl pall Glelidl ae 6

Slas 55 /4ela30

rasha.f.nahdim@uotechnology.edu.iq : JwY! pll aald Ly o e

J):LQ.“ alaa) -8

bl Clangy (bl dalas iyl @ Acyal) Balal) cilaa)

by ubdll  slad)  Capde
ledadaly

Lpall) el clalul dujae
Sailailly Jisad) arenaly

P dadiaall hUEN glgil Aula e
LAaslaally dagliall (ulid

e lgilsTransducer J) du)y o

L)) Galsdl) Bga) Al @




alailly alal) Cliasil il .9

)iy

Lglhal) aleil) clajia | clolul) gsaad)

bl Alae y jaT agd JsY
3 ey A Hllel 3a
ol

bl sUad) Jilas 5 agd

Claulal Ly ag
sl Gal@l 3 e
aabital)

ERNIE PP
FENEII
ALl i

halaall Jalas e
Lk 5 e 5 5

Transducerdslais agd
Transducer Leiliudat g Lee | g1l




3 3¢ agd + 3LV Jilas
okl Al sl alall
Al sdll 5

daldll bl 3 jea) agd

ol i 11

A edll 5 453l 5 dge all CUIY) 5 el paall Jie Qllall Loy Calall aleall 335 Je 100 0o 4adll g8
G oy Ay el

da 015 a8a ) el

Al 0 5 e olalal

i 010 Liss

Gla H10 pndl

da 60 Sl glaial

wf‘)ﬂb eﬁaﬂ\ J.JLAAA .12

((@ans of dungial) ) duglladl) 5 al) <)

1-Electronic measureme (obadl ) Gt yl) anhyall
systems. U.A.Bakshi

2- Electrical instrument
and measurement
techniques.W.D.cooper

Electronic and electrical el kel D) g pas I Bl aadally (i<
measurement and
instrumentation. ].BGupt

) alsa ¢ s S aaball







DA

s s

Al 3a)
EMU2113
Ll / Juadll |
Al Alayall /S

Caagll 1 dlac) F 5 .
2024/2/ 6
Jald) ) geaadl JE
e e

(A8 Slas 5l aae /( AS) Gl pall Slelud) ae |
Calas g W fAeln o 88

50091@uotechnology.edu.iq : JsY) pils (csga oY 5 20 ianY)

el Galaal .8

Lohal) &bl patladlly )all JES) sk agd Aaal) Balal) Cilaa)

4 hal) Jsliall ddall Ao Blaad) Alslaa (Gaadas

Y Juagill B glall @y Blal dajy lus
) AU

a2 duagill b Blall 38y Bhall dap Glus
A el agand) cilidag dsyul) agh

Bhad) dajag deyudl aadl duyganl) diudal) A0 asdia)
daa A ciladal)

ALalslly Aalilt Aol culBbasl) B Bl JEL) auds
daiial) ghaliall

Lall a¥alwl) Adlady Bladl JED Jaa cles
PO
Blall ABLY 7 ghally ¢ ldy) patlad o Cial
chall) Om dae el Blal) L) Jare ilua

alxilly adeill bl .9

L Lagd ¢ gaaiSy ABUL 3 3 gal) JUal) (glams aladinly 4BUaY) BeliSy 3 ) jad) J&S ‘,,»:&.m ‘..msm Tadiliay)
Juaiiy DAY g 4B

hdal) allally bad Sy Jualily Wad a3 Ay (Juagilly cgolall Jaadly plad¥) 13 ) all
Bl (k) o (8 iy g

Sddl) s g Adall co ) Gilad) e aadl aaaiall ABUall juaaS Lpedd) ABUal) aladiuy
& Jgaall 31 adl J&5 k(e BN WA G Jlgall oSay AN (k) Lyl Gdlal) iy
O Ad gial) 31 jad) Gl da ) i g9 agadia alyg ke A




A Adaadl ghliall g alall) |
ool s .10
goasall o) Basgll am) e | el | gaad

<

5 ) el Jl 5,k 8 dadia

aawia (5 sinall laall / Juea 5illy 5 ) yall Jli)
laudal

5ok Caail) oladY) / Jrea silly 5 ) jall I
S ras JA e drasilly 5 ) ) Jlas)
Jaall s Janan silly 5,51l Ui

Caile 50 ) jall A sl

(s el

A i daiia o (g il Jaadly 3 ) jad) Juss)
Lealiall Al

i)l dealial) Adukal)

iy a L,E)“ﬂ‘ Jaall 3 sl Jlam

&y sinse dnin e aplall Jaaly 551yl Jl
: o

4 s Aaiia o apdal) Jaallys ) jall Ju
) 4 sac

¥ L andal) Jaalls s ) sl U
PN P

Al padl ¥l

NNDNNNDNDNDN
O NN UTL S WD -

NNDNNNDNDN

ol s 11
15 siadll ol gz )
5 g sl i Laay)
10 A yiall s 4l
10 :sotiaall Jeall
5 Al
60 : el ey

wf‘)ﬂb eﬁaﬂ\ J.JLAAA .12

F.P. Incropera and D.D. DeWitt, “Fundamentals of Heat and Mass Transfer”, L Oi duagiall ) i ol 5y jaall i<

5thEd., John Wiley, J.P.Holman, 10nthEd
(
J.P.Holman, 10nthEd (JM 1l ) Lot @\)‘d‘

- & an Al suludl aabully cosl)

Y1 llge ¢ A SSY) gabal




DAl

S lga

DRl ey

EMU2212

Ll / Jeadl)

5 o [ sl

Caagll 138 dlae) R )5

2023

Al ) gemall JKGET

(}‘AJJ‘.A;

(A8 @las gl axe /( AS))) Al all lebad) e |

Gilas o W el o &5

(S ) o SV 1)) (Ll el J g pae )

50286@uotechnology.edu.iq : s

el Cilaal .8

O dgall iilSia B L) aaalial) pads @
BTN

Jlaall) il dbal) aluat) dsba du)p
Ll iy

Ljlaig bl Jasad) oliad¥) 4 plas L)y @
(Al s A dal) BaeedU Jasad) olgilY)
LS pa cBairall cilalgal!) ccilial) Cilad)
Caldiad)

Bal) clifay) zs il Addliag muag @
il

caddl) Oy dradilly g2y

My Aot dujwdlly Sad) CEaVl ikl agjie
Al e oniagag dal) (e

Laaayal) Balal) Cilaa)

alailly adeill Ciliailind .9

PBL FE

ad i .10

goasall g Bangl) am cilajia g9aa)



mailto:50286@uotechnology.edu.iq

L) Jigilly algaYle

sUaiN) ajeg (el Bgh cillalaia @

gladll cliaiy) Ayl @

adl il @

Bl aganl olgilY) A ki @

Oa Baaly dajy a Jlial ol e
Ll

Baaly dajs alAll (5yudl) aY) e
dall e

2add e & ) @

LAl O Gdiagd Gl Y

2addl) xa (Gpudl) 152N @

,10,9

el sy 11
%60 e aie¥) (%10 sl (915 dpdall AVl (9415 il GlaieY
U"“_'_’Jﬂb (:L;\j\ JJL«AA 12
Mechanics of Materials I., E. J. HEARN, THIRD EDITION, 2007. i a5 0 <l
Strength of materials, G. G. Jon, 2009. ) .
(s o) dangad

aladl ) iyl aayall
suladl  aabally o)
& s ol
Aalall <Oladll)

(eeee ot
o ¢ Aug YD bl

i Aty

A g SNy AileSl sl
Electrical and Electronic Circuits :__ &l 3« .2
EMU2214
il / Jadl 3

S0 0oy [Anlll s




icia gl s dlae ) & )l

2024
CAalal ) gemall JIKET
G palaall Jgan (385 a gl ) guasl)
(ASI) sl ase /(S Al e Ll e
iclu?
(5% ol m S ) (ol ) il I s gl
s JaaY! spmsY)
enghiba241@gmail.com pxi e 4 aa
el Calaal .8
indlsg cdsig SNy AuilipgSl sall danlad) asalially sRal) Cije Lual salal Gilaa)
G (8 oleall o3a Jae Jalat byt iy damalad) Ay sty
A Jlaa (b dalaad) il o llal) capaiy (ARUEA Jand)

(‘;‘\JJ:‘“‘;‘)"j): uﬁ\d‘g\d) @JJISS‘;X\ waliall e ilgal)

abeilly adatl) Cilniil il .9
Aguhill @l Rl 7 58 YA e -1 sl
2 el dgcaly ) Jitsall Jglall gubat JMA (e -2

a4y ko goasall o Basgl) ac) | Agglhaal) alall) cila e
da sl lilasial) (Simplified Bipolar Junction
A8 Jliie ays Structure and Transistors

PRIAY Mode of (BJTS)
ol & operation, Type

Glilatial! of transistor

A el Connection-
il cbilaiay) characteristic
curve- load line-
connection
analysis of each
type of
connection, The
BJT as an
amplifier an as a
switch)

Biasing in BJT
Amplifier
Circuits.) -

The basic BJT amplifier
structure-
Characterizing



mailto:enghiba241@gmail.com

BJT amplifier-
CE amplifier-
BC amplifier-
Multistage
amplifier-
Differential
amplifier.

Characteristic of
JEFT and
biasing circuits,
COSFET, D-
MONSFET,
MOS-FET,
CICS of
transistor
MOSFET,
amplifying
circuits,
Equivalent
circuit, amplifier
types CS, CD,
CG.

Field Effect
transistor (FET)

class A, class B,
class AB, class
C

Power Amplifiers

Feedback loop
and the
oscillator
criterion, the
oscillator
circuits, RC-
oscillator
circuits, LC-
oscillator
circuits, crystal
oscillators.

Oscillator

Natural and step
responses of an
RL circuit.1,
Natural and step
responses of an
RC circuit.1,
Natural and step
responses of a
Parallel RLC
circuit, Natural
and step
responses of a
Series RLC
circuit

Natural and Step
Responses of
First and Second

Order Circuits..

(Balanced 3-

Balanced Three-




phase voltages, Phase Circuits
Balanced WYE-
WYE
connection,
Balanced WYE-
Delta
connection,
Balanced Delta -
Delta
connection,
Power in
balanced 3-
phase system).
ries resonance, |Resonance Circuits
allel resonance,
nsfer function,
cibel scale, Bode
plots).
pedance parameters, [wo-Port Networks:
mittance parameters,
prid parameters,
Transmission
parameters).

ansient in  D.C. 2 11
circuits

el pnds . 11
A el) s A 8l 5 dpe sl Cllaiall 5 el acaadll Jie Qllall Lgy alSall algadl 345 e 100 Oe ol )58
G ol A el

wﬁ)ﬂb A:_"\.“ JJLAA .12
((@ang of dmgiall ) dustladll 5 j2all (o<l
1. Electronic Devices and Circuir Theory. (sladl) ) dui)ll gayall
2. Electronic circuits & devices and circuits by

Millman & Halkias.
3-Electronic circuits by Schlling

el 483 L ) dia )l dpalell SOl ares laal) e s ) sl gabally i)
A gAY ) 5ally sl 5l (eee il cdaalel

Aallal) ol A0S JYA (e s 1Y) () J g o) i Y aBlsa ¢ dig A aalyall




DAl

il iy Y]

o ey

EMU2215

Ll / Jadl)

2024 | ) sl

Caagll 2 dlac) F )5 .

2024

Al ) pemall JKET

L;J}.\A;

(A8 @las 5l axe /( AS))) Al pall dlelud) sae |

(k) s sSUicle 30 & sanall-lie gl el
(ee) posSldeln 15 g sanall-be gl delu

(S sl a0 131 ) adpall el s ase ol

50033@uotechnology.edu.iq : JwY! EVEOPIRL JVCORTIFY IS

(oalaia¥) Jia b lgiaasy AY alli (e Jaga) A i) daki) Ll ol o Aol Balal) Cilaa)

gaa Jalal A€y dudlaiall cillsal) dulkal) e @

sty Lghasents duSy Tulaial pulally ial) yal) Al o o

Jugal) daaSy dpld Lglaa 424.S9 POS,SOP g5 (e duihaiall jlail) aggha dalkal) alai @
A ) s e

i) yulatl) daenll CighlS i alaiin o

alaily alal) Cliasil il .9

L i)
(\_JJ}AA;&_%M\LALDFM\ gm‘):\:i)hﬂ\)mm
(honl) el il aal b Jeall) dglee i) puinlas

godasall ) Bingl) aud Agglhaal) alail) cila i

il




Aalan) AL\),UAS
A8 Y1 5,3y

dahidl il 5l

akiall uall

oy sl 5 illaal)
aadlae] gl
kil

eail) o
Ll
Caatial latial

allall il )

ol JS2
SOP _=ill
ol (I3
POS _ill
) SOP Jasa3
wSall s POS

uyjls

oplail) T
alaaiuly daahial)
Cag,ySak s

DY) dadai) o Dl il 48
ALY a5 LAY Jias 40aS
Auidaiall Ul sl ale
il pall sala

cillaall e i il
oaallae ) gl 5 ol gl
ikl

Fhid) pulail) Taseass S
ikl juall Alasily
Caeaiiall (sl

3 s duallal) bl sl ale
leie 5 A1 bl sal) asana
448 5 SOP il sale
(ebal) Jsall ) ady s
4485 POS nxdll sale
(eball JSA ) ady s
JSEN (e Jysaill A
2l ) SOP kil
Sl s POS (bl
4aSy g S ah i el
Aabide slayY Lo

dabiall Halatll Jasd 448
Cagi S idala alasiuly

‘)A.M.C

il s .11

JaieY) %60 - cuaiidl aid 9415 — Lalidl G %5 — A sll Glal gl 945 - sasll Aa 2 %5

e

L}‘f)ﬂb (,L.:J\ JJL«AA 12

Y

Cang ol dagidll )

Aglaall 5y yaall ol

Floyd, T. L. (2011). Digital fundamentals, 10/e.

Pearson Education India.

(alaall ) &yl galyall

“Digital Design with an introduction to the
Verilog HDL”, M Morris Mano & Michael D.

Ciletti. 5th Edition.

Saha, A., & Manna, N. (2009). Digital principles a

logic design. Jones & Bartlett Learning.

e an A sulddl aalaly sl
(eeer ool cdadall c3lall)




) aBlsa ¢ s Y aabal

DA

(2) Acaiiall iyl
DRl ey .

EMU2202

Al / Juadll |
(S oI AN s jal)
Caa gll 2 dlac) F 5 .
2023
dalial) ) geanll JIGE

(A8 las gl aae /( AS))) Al all lelad) e |
Q\JAJ 4

(0S5 o) o S0 131 ) (ool Jgne
)y Tk 3 e
Mayada.t.wazi@uotechnology.edu.iq : JasY!

el Gl .8
Cilgaiall Lowpal) Balal) Lilaal
oY Jagal
O Jagad ugSaa
s dgad
Aoy eludadal)

slerlly adell iliadlfind .9

)iy

PBL




eﬂiﬂ‘ :\.i:uh &yayd\ 9 daagl) ?uﬁ LJM\ ela:\.“ Gl A

c&bbb}i}“ clgaial) ° 1’2

Ciami (i oMY st e GO1 3,4
A

(P Oladia)

OO Jusad pasSa e
ousdeas e
G} Bladusial

5,6

7,8
9,10

ol s 11
%70 Sledd) HLEAY) (915 Al iaiil) (915 il HLEaY)
U’“f)ﬂb ?Lﬂ\ JJLAAA 12

Advanced Engineering Mathematics, (s o Lagiall ) dislladll 5y j2all (sl
K.A, stroud,2003

Advanced Engineering Mathematics,
, H.K. DASS. 2009

(abadll ) Ll aalyall

ol CDadl) g ean ) B8l aallly S
(oere

AN adlsa ¢ Asis SY) bl

il a1
elogl) lualina

DRl e .2

EMU2213
Aall / Jacadll
2024/ S
Caa gl 138 alae) F 5,
2024-02-12
G osas dalidl ) gaall S0

(S8 Calas gl dae /(‘_,_\SS\) dl Al e L) aae
2
50251@uotechnology.edu.iq : JwY!

JJE.J\ —alaa)l -8

alua¥) o slsgll AS)s dbja Loyl salal) cilaal




slogd) 4ASn Jalaa
Al Y dlaa...

slailly alal) a3l .9

ch\LH\ eLuAY\ ‘531‘— ;\J.@J\ 4SJAJ 44l 43):.1.\”

Ay

godasall o) Bingl) au

Agllaal) alail) cila A

ol

Apad) ik
b gy dae + Fle dxe
Ay yainl) alalaa
51 aalaa

A i i Alalae
A clauall
<l il S

Tsall ik

A gy 2 4 Fle e
Ay et alalas
(A5t ddalaa
EFNRPIEI
aalaid) ciladall

<l yidall S

il s .11

&L ol &y sl

U"“_'_“)ﬂb (J:;\j\ JJL«.AA 12

clalipy 5

((ans of Aol ) sgllaal) 5l ol

clalipy 5

(alaall ) &yl galyall

clalipy 5

el COladll) Ly amsy A 5Ll galyally (il

(eoee oyl

clalipy 5

) alsa ¢ s S aaball




il a1

2 4 S5y Al
Dl 3.2

EMU2201

[ il .3
SN S Al AL
Coua gll s dlae) & )5 .4
2024-2-1
Jalid) ) geaadl JIKE

Soras

(S las 5l aae /((ASN) Al pall Slelad) dae
Baa g2 /delu 15

(OS5 ol g 1131 ) () g e
50111@uotechnology.edu.iq : Jw¥) e ol sanY!

oeal) Calaa) .8
Lol 23S Asalasy) o) Al Ailphs ) Cigpas @ Ayl Balal) cilaa)
i & Aiiil) cilallbaal) aladic) (g ddjeal) agilus) @
alinl) (8 dalal) dijlaly) dalll pladiu) agh @
g.gnls‘i\
dallly gLy Lghuagy Il LS 4008 o il o
Ayl

alxilly ailaill Cibiasil il .9
OISl Ja - (adl ya je - 3_palas Laai)iay)
ol ds 10
poil) 4 pla gaasall o) Bangl an) | Liglhal) alail) clajia | Clolad) | o)
Flaia) ol Haal) [ 8 e L gl O jlead) el sdadidd) | 3 saill <ol Ll el 4| 21
4....\.\1.@} A cdaﬂ\ cd.cw\) A\Lnj\ ;1..'\._1
o ‘;J\ ;Lw‘)!\ (%2 J gzdall
& Uaal) 88l ¢ d}; \A)S.ﬁ
LAY JdY) Jeldl)
Cail) el el
Fllaial ol jLadl) alas | Juzdll = ¢ jladl A Y
4:\3\.@_53.6 c)AL.uAS\ &J\..A.d\ da:\.m.d\
= oalall & ladll A Y
G».a\.a.“ ci:..g.u,ﬂ\ Ls.\.a\.d\
cJAL.uAS\




«hasil) ‘&LaimY\ <l
Loj‘}“ .4 ool ccla yaall
Sl = Jiiesd) 0
i) Jiied) el
) il ¢l Jiinsal
«aaadl) c&\.aiu‘)]\ bl
5 il ecla Haall

FGlaia) ol LAl
Algis e

AUl L il (J oY) da
lis ) Ja i) () L )
¢ pualall) el alasin
e e el e ¢((oalll
ay Qe Jshal g ¢ o1 s
5 Ol ccla yiall chasil)

STl Jenll Gl
kg

TERCK P PER
Ailgd s 2

Vs d padiin Vs J aadiny
5 Countable. e iz
€ x> :Uncountable
O K S elan¥) calaine
(53 gdaa & o) B gaaa (5O
o i o Sy Al elasY)
53 gaza I “;J}AM e
el canil) ep Lain!
VAU

e Wl (JaY) Jilie i S
S5 A Sl Qi S
adIS ¢ i) + ddall y ans]
he Lua JladlS dalal) 551 5all
cc"_t\d)é.d\ ¢aaal c&buu‘z’\
.8 il

3 gamall g 22al) aladtiu)
Laas § A4S

SERH PR
Ailgd s 2

i) el Copa aey Jadll
sl Jladl 66 gaa gall
e Gl s i oY
“Lt\d)é.d\ «aaail) s&bolm‘z]\
9 el

ALy shall Jasll Crind AL)
pladiul & L) Ayl N

) 8 (i sard) caind ¢ Jladt)
\] gs B)..g..\ﬁ\ uP“).[L! RN
A ey

10 Gaal

ai il cilodle ALY

i) gl Jladl Aok
(&




AL A cadagil) = Ay alasy)
bt dda el Alalal)
Jadll el 5 i 3y

Ji QM}!\J c‘sc_;m;,d\
i e AU 2ie Jayl o))

NS

11 el
FUlaial ool jlial) |5 palae Jle S aY) de € Al | ) de < gl
Ailgd s 2 (8 Y Sl gl =

Jlie A 5 ccMuasil)
Adipall se)ll aal
Ll Ca g s ¢S Ca g jal)
O ate Gl ja) Glale syl
(G

Olaial Jlail 2 15

Rl w11

%70 Sl LAY %15 dpdtal) dads) (%15 bl LY

U"“_'_’Jﬂb (:L;\j\ JJL«AA 12

ars, John, and Liz Soars. New ((cang of Aengiall ) diglladll 5 sl (oSl
adway-Prelntermediate.  Oxford
.University, 2003

ars, John, and Liz Soars. New (olaall ) duadiyll aalyal)
adway-Prelntermediate.  Oxford
.University, 2003

ars, John, and Liz Soars. New Aaalel D)) Ly sy ) Bl malyally (i<
adway-Prelntermediate.  Oxford (eroe bl
.University, 2003 i

) aBlsa ¢ s Y aaball

ZAY Aa

Sl a1

Chlpay) 4 plas
DR e .2

EMU3112




[ Jeadl

2024/J) gyl Josil

Coagll 138 dlae) s )l

2024/2/16

Falidl ) goanl) JISET

gﬁ)}m

(S8 Slas 5l axe /( ASV) Al pall e bl dae

(o5 osSldelu 30 & sanall-bie sl (licla
(o) pussldclu 15 ¢ ganall-Lie sl dela

(S0 ad g S0 130 ) ol el s ane

Aseel.J.Mohammed@uotechnology.edu.ig : Jsa¥!  eas aula Jasl 30

il Cilaal

e LB il O S Juadl) 130 dilgd A doyal) Balal) ilaa)
Ao glly Laadleil) AS ) ¢ el dbja o
- iRy glel ddpa o
Al A al) clays ddpa @
ASal) c¥alaa 3l
A pl) BoRY N Mlaa (GRS
Lpasdddl) aleg clislall sl g (o dasia
cegaliall (i asaaillipLin gual) Julis

alailly ailail Ciliasl i .9

(Lusas Okl e s}amf\ sLal)) 4..1}:.\ &) puialaa L]
(Aead) ilad) 3a8adl juidall 2 Jaad)) dles &) palaa

el .10
A yha 9 Basgl) Lpllaal) alail) cila i | cilelud) §
alail) gy gall

3 jualaa L) AS Al Al gl 48 jall iy g

3)'4\;4 A J\Jﬁé\ k._ll.u;‘j gs’%"‘L‘M JJJﬂ\ &._L.n;

b yualaa & Comila ) yial V"A‘;L,.EM\ ) Ay Gl



mailto:Aseel.J.Mohammed@uotechnology.edu.iq

Gl s s
E) SJAAMIA
il gl el

N

el ) yay)

Amdlal BV 5
Ji a3 deLua Andndl)
o2kY

Hsas Jiss
gl Sl
(sl

Lol S8

S8l 250 3 )
LﬁJuﬂ\

Hsas s
9 BFML\
a1l Sl

e

iadai yailliad
D) yiay!

g yall il CBlelea Al )
bl il s g

Gl s
SJ.CA\A.ASLQ

abail (ailliad
D) yiay

Y alea Jiad :Lw\‘)d :Lu:\‘)d

S e Ol
JaY!

elida sua G Al 4 o

i dil) g ASLal)

Gl s
3).;'4\;.«]\.3

2 )lie ol guall Jli5 00

i al

L ol s
oz araaily

galual)

(slall Liamy &) )

il s .11

Ao sl CIBAA s ol paadl Jie Ul gy A el 35 ol 100 0 Aol m)s
G L ol s A il 5 A ) Cliladal) 5 4y il

wﬁ)ﬂb ej:_"d\ JJLAA .12
wsY Lagidl ) dglhdl )l

(o

E. J. HEARN, “Mechanics of Materials”, John
Willy and Sons Inc., 2002

R.C.Hibbeler, “Statics and Mechanics of
Materials”, Mc. Graw Hill, 4" Edition, 2010

2 S suludl aallly oSl
( ....)3)\.5'.'\5\ cw\ QM\) 1.@.:

a1 la ¢ iy Y

RENPYINYS




Dl
e sy
DAl ey .
EMU3201
Lndl / Jadll |
Js) upsS [RNE Als sl
Caagll 138 dlae) R )5
2023
Jalidl ) gemall JKGET

Sy
(A8 Slas 5l aae /( AS)) dpd pall Alelud) sae |
Q‘JA} 4
(S ansd e S) 1)) sl 5ol il Jgpase ansl |
g2yl oal )
Ameer.A . Jaddoa@uotechnology.edu.iq : JwY!

el Galaal .8
Cplaga (puudiga muAS () Gupssl) diage ol Balall Cilaa)
paiall ad)l) Jlaall A Ayl Bl agual
gl
ASilSia g Sl
Al g ) dalal) Sasgll oda Ciagi e
(Ae Bailly dasdial) dpasml) zgabually 400
JAgasad) Jileeal) Jag Jalas
Lasd) 3kl il aaf Ad8liag g @
(mal)) Lbadl) jug Adadl) N lal) Jad
L) el alina (B Eaad )
ASilSia g gl
dulplly ASadl) dalsn s)a] lllall (iSay
- VN Jalat 4 el )

alaslly adal) Cliasil il .9

)iy

PBL

ol s .10




goasal o) Baagll acd | Lslhall abail) il e

Loasal) @ lall ddadl) 8 cialaal)
Rl ) diga
Chaill ddijh o
Oguadly — (g dyh o
gLl
Lty (Aadall cus
raial) s
o) gyl Ay o
: Jlasia) (@
hgaal) aania JLaSiud (igs Akl e
agaal) aamia JlaSiud il ey o
i) i aleal) Aaisy (gamad) Jal)
Biladih o
Bplaall & Akl ¢
) Jalss
dajaial) dud Bacll) o
Ogetam Basd
baad) (3t Llalitl) eyalaal) s
Dsnad) gl Ayl
UsS—qigy diyh e

Rall Putr a1
%70 (Sl HLEaY! 915 Al iaisY) (9415 il Y

U"“_'_“)ﬂb (J:;\j\ JJL«.AA 12

Stroud, Kenneth Arthur, and Dexter J. Booth., “Advanced engineering |5, 1Ll 55 il =<3

mathematics,” Palgrave Macmillan, 2011.

((@any of dsngid

(abaall ) dact)l) waliall
sulall  aalyally sl
ladll) g ag S

(eeeeopll) dualel
SECEIESITES MUY NP

i)




/J)S-AM?-\-M\

DM Ay ks

/oA a2

EMU3113

/Al / Jazdl) |

2024 Al

Caa sl 138 alae) fu i

2024/2 /11

JZalidl ) gl QA

(S Cham g sae /() ol e Ll 2e

45=58e dels | g sVl el 3

50073@uotechnology.edu.iq  JY) daamea deal 2 af i)

el Cilaal .8

Ll 8T sl (Ja)l) sttt ity Cassdl asy Ayl alall il
YY1y oeat LS 431, Glisesl  jledawt)
A gl gl e daie o gavy o Lodisg dambally
B SuaYl Gisd pud L UL BR (k)
L 52y (gailasy 2 0 (psOd) Blol Sl
R B R

iyl e dols 555 s ga By9ll oda e Bl
,,mm o Vol cakeiiad) gialug derdaadt ylal !
Sliolshly Bul plgly Slrghl jLiwt 1 Tygp0 Tl
G Bl & a9 LY Vet Lokl § L dg gllal
et dagda) G 1310 Eslas Bz &S

alailly ailail Ciliasl i .9

,w‘ Gl gl ,:\,,ujgl) allaia¥l gaaily (Lugas Ol e 3 ualaal) s\all) Ay lat &) palaa dai) i)
.@L@-d\\g ,)...Uliﬂ\

Ll 4 .10

godasall o) Bangl) anal | Lislhaal) alail) cila e




+ 5 _alaall o)
o..uwj Asdlia

¢l ;\.a,.\gh FI

Y @33\ uaag\}\ sl
JUS A (sl

cJH\Jﬂ Cila ga

bl 2l Jasual) (&
1Y cldadas &

43 pal) cluiS) @
Al

I sgdal
Al bl PULY
0 Jaad
Jeidl lalie
I il ga
Sls daile
Ayl £ 3aY)
fghiial

I

Jeldn

gA
alldal)
b palaall aa
s Adgaag
dagh

BN
PRI
LVl
(o33 J58))

+ b_paalaall £l)
C).'.'JL‘:J Lzdlia

alag e
@ JSlal) i) o
Lal)

CRYENJCR NEN LR XV R
N

i cldes @
Ly

e ol i i

4 ghial 400 5l 2 all@
FOR

dakil £ o0 llall agé@
Waa Jsliiall g o)
Aajall

dgaa yil)

bl GuiSiu
asaliall

N A Bt Al

Jeldn

LY
alldal)
s palaall aa
s Adag
dagh

DA (e
LN
LYy
(a5 JE8))

+ 3_ualaall £lal)
Gkl g AdBlia

Ggh J\.ﬁ)l\ Qué.'\mﬂ o
SJL&'N‘ &3—\5

G ) sl @
A3 (o ghacal

[ RAS “Aa umé\ [ ]
A A yal) Jal g2l g

Wala hald) dadad) jusal
(5 Sina 5 ) g 5
KX

ad) llal) agdive
dlany b 5 A Jal sl
4834 5009 Caig)
aasl

d&lﬁ EA
alldat)

b palaall aa
s A g
dagh

S G
ALy
LV
(282 JE3))
llall glas|
GLdl<a

L Jd)darsads

(Q
o peal
st

+ b_palad) sl
O;IJLA:J PR

FRAS L) ,-«Aﬁ’i...‘uﬂs-‘“ [ ]
A A pal) Jal g2l g

c.uun Qw o
5L Jll g 530 o
D Aaglaia B

el agdan °
Ny

b i (A Jal gal
4834 saa g cadsl)
sl

Gallal) At °
G

) gag

s Aariiviall

:GMAAM il

Gullal) (i piiv °
S

< L) ¢ g9)
YOREGIN |

JLEAY
o)
Js¥)

Ja gJ@J’J\ JLEAY

Ja éJ@J’J\ SR8

Jo¥ g*ﬁd\ JLEAY

Jeldd

L
alldat)
b palaall aa
s Ay
Angd
SA e
AN
LYy

+ 5 _palaall sl
Cmlal g Akdlia

sl @b iiae @
£.55 IS (5 5mn g Sl jran

Aok gsluay Gulaa @
Sl

ldal) i o
4 pa

Gh s slmay @l jraa
faal)

Ul agda °
sk g s

£.55 I8 @l jpan s Jus V)




(R E))

chi: L
llal)

b palaall aa
s Adjray
dagh

SA (e
PR
Ly
(o5 J58)

+ 5 _palaall sl4l)
C).'.'JL‘:J Lﬁ\.’u

J\A\\A\L}E&Adﬁ‘ [}
Wil dgeal) Jalsadl @
cadsl) Al o

A LA plgal e
his) dles o A

‘T\ﬂhﬂ ‘ﬂJA:u.n [ ]

) o
4ggall ja) gual)
4l 5l

e o W Sy
iaghic

BRI

&m gA
alldal)

s palaall aa
s A jaag
dagh

P (e
PR
LYy
(a5 M58

+ 5_alaall ¢l&l)
O,L)Lﬂj Lidlia

Zagadll 1 a1 sda Alslaa
B, gail) 1263 ) gl
g slaga idsll gaa
A

e ) G jat
Alant Loy Lsdy)
0 Dalea glaLE
Jalsadl g Luailiad
s

lgale S

Jelds G
alldal)

b palaall aa
sl Ay
dagh

DA (e
ALy
LVl
(o5 EA))

+ 3_palaall ol
Gkl g AdBlia

,sbagall I3 a4
dalua Il cliag Jalss
Ac) g cisgll o al) adaial)
£5 JS pallad

OSalpan , RS Bary
allaly

Uslaal 330 agd (00
BRI

caasl) 4ds ) ALyl
isgll (s e alae )

SR8

)
",.:m\

SO g dl) LEAY)

SE gl JLgay)

Al g gl LRy

Jelds

LY
Ly
b palaall aa
st A jaay
dagh

P e
PR
LYy
(o2 JE58)

+ 5 _paalaall ¢l&)
O;IJLA:J PR

JUSS a8l ) 3,4
S 2 9as 5 il
Jlaam JIJQ,aLEm Al

548 Al Qallal) pd
g Al yal) B _LEN

dasd

o ALYy s
dagdy dagii yiludl)
da gall L)

Jelds G
alldal)

b palaall aa
s Adgaag
dagh

BA G
ALy
LV
(o3 J58)

+ 5_palaall slal)
Gkl g AdBlia

Opanall) @l ) g1 )
e@,)\d‘j‘h}ﬁig&
Sisa 2 il

Al Qi Gt
& aa
Cadiil) £ i (g glasa g

Ssaiplh (alaly

gl saa
allal)

b palaall aa
st Ay
dagd

B e
PR

+ 5 _palaall sl
Cg)m‘g ml.h

Gani AN 131 dalii)

<l LENL

) ,L@;‘Aﬁ 43..3)& ,SJA:\MAS‘
Aalad) Adalaall g ,Lg.«a.il.«ai 9
W

44y )k Qlal) agda
Sas

S g:d\ BIEIB\] PN
5 paieal) ) LN




LVl
(o JE58)

e s ¥ 5 _palaal) s &) Syl o J

llal) g Adilia & TF ity il g

Spdladll aa Gadl) cillata g

g MJ"‘J. Gt g ¢ Jultaall gaa yill
Aagd CcwW

. BIELD

B e

ALy

Ly

(o5 JEA))

dpar) ) &l jau

La gl

Juu ¥ (g O

g dgan) g B g
dajall clllata

I Aadany daa )
A

5 painal) ) LN Jand

Ghal )
i)

A Chal oladtal

ool s W11

Saie¥) 9470 - Caaiiall glaiel %15 — Aialidl CUlaie) %5 — daesdl clal gl 945 - sasll da 0 %5

R

u»i)ﬂb ELC\“ J.JLAAA .12

2y

(g of dungiall ) dugllaall 5y jaal) il

Introduction to Radar Systems — Merrill
Skolnik, SECOND EDITION, McGraw-
Hill, 1981.

(alaall ) Ayl galyall

a5 Y el cDadl) Loy as A sald) galally (oSl

(eee ol

Introduction to Radar Systems — Merrill 1.
SKolnik, THIRD EDITION, Tata
McGraw-Hill, 2001.

Cas ) ilga ¢ iy Y1 byl

el aud

Badal cilalled)

Dl 3e ) 14

EMU3111

) / Juadl) .15

LA dsyall [ JgY) Jacdl

Caa 5l 13 dlae ) g s 16

2024-LLi-6

Al ) gemall JIKGET 17

(A8 @las gl aae /( ASN) Al pall e bl 2ae 18




sle ouly eV
50111 @uotechnology.edu.ig : Jsa¥!

el Calaal 20

A oY) 3 g Alabiad) ad ) ol (3Ud) 5 L) il Al danlye  ow
(henl) prenil) 231 5 38N llaall djlanas (Ol Caspes

L3 el Ol sl DU i m
)i lasall g 5 38 el Jaly clogleal) BBl plgily (Ol Cupes  w
(Anleal) 5 dakiall ) daa)ll &l alg) (Bl DUl cayps m
cshen) 3] g ARaal) ilallell Jasied dpavia Sl Al (DU Gy @

Loyl Bala) Cilaa)

slally adatl) Cliagilpnd .21

A lat Gl jealaay Ol 2 -
A ytide laty ol ad 5 22
Lela AL 4gy pot 5 dilide ey MLl 23 -3

)iy

R sy .22

e G

ggasall g) sl and

alail) cila i
dglhaal)

cleludl | gsuad)

) pualadll Ll

ol BRI 5 L)
Llal

Gl e A8l

el

) palaall (Ll

G bl 4y jlaxa
Intel 8086

Gila yhe 48l

el

) palaall (Ll

RSN

Gila yhe 48l

el

O A giaal) L)
SEPRE IR

g;g:méud\ttp
GLDJ
8086

Gila A ddla)

lasl

) palaall (Ll

e sball 8L 3k
58 el Jala

Gila yhe 48l

el

Azl )l

Cila A, Adla)

lasl

Oy A sidall Culialia)
Y 5 O

Clledly Zalal) el 5yl
Al

Gila i Adl)

lasl

Jradl) Caiaiia jlatial

)l yualadl ¢ lal) \ SaEN Sl il lad)



mailto:50111@uotechnology.edu.iq

B‘).&..ALMM

CaladlSa
(Sl )l

Gl Sl ot

O s giaall enliatiall Cilalall JaSE5 yal )

CaladlSa
(Sl )il

Gl Sl ol

Y s Ol S Mansall Jala

'5);2:\;.«]\

& paladl) oLl Luxia (1) Al Ak
) alasiily
Lﬁ})s:lw\

BFB.AM

) palaall oLl dpwria (2) Akt Al
el alasiuly
S s S

BP\AAM

S paladl) oLl Lpdin (3) Agidal A
) alasiily
Lﬁ})&}.a]\

Al s oo
QM\JSHSAAJA

JJAMJEJQA;.’A

il Al jlaial

16

ol e .23

A el 5 A Al e ll U5 el Lpemaill Jie CSUAll Loy S el 35 e 100 o Aad) g5

gL e Al Ay el

wf‘)ﬂb eﬁaﬂ\ J.JLAAA .24

A 5Y

((@ans of dungial) ) duglladl) 5 jial) <)

The Intel microprocessors 8086/8088,
80186/80188, 80286, 80386, 80486, Pentium,
Pentium Pro processor, Pentium |1, Pentium 1lI,
Pentium 4, and Core2 with 64-bit extensions:

Architecture, programming, and interfacing /
By: Barry B. Brey—S8th edition, 2009

(Labeaal) ) dusti ) galyall

2| ) D) L s ) 5Ll gabally (i)
(eeepliEd




A

Ll ey Lay!

oA ey .

EMU3213

al / Jadl) |

2024 | IV Geys)

Caagll 2 dlac) F )5 .

2024-02

Al ) peanll JKET

4 g Gl pualas
(A8 Slas 5l axe /( AS)) dpd pall lelud) sae |
(o) Lo sSldclu 30 ¢ senall-be guul (licls
(Fee) sl aclu 15 ¢ gaaall-be ol Aol
(053 ol (50 81 1)) (ol el g s ol
50033@uotechnology.edu.iq : JsY! dens anld dena ] ey

oral) Calaal L8
ALl LU Ll asalial) dudhal) anles @ Al Balal) ilaa)
Cilaland) (Basdal) hLEN) (lgelsil (LAY Julad dufa @
CLay) e das
Lo sily pyd cDlaal Al @
Juadilly golgily Cpadall) bl dulys @

slailly adeil cibiailind .9

Lahiay)

(ijm;&_lm‘u_\c'&)m\a.d\ cm\)‘g)jmkl\ﬁm
(henl Cailal il il 3 Jeall) dulee ol juialas

ala) A gsasall o) Baagl) ac) dslhaal) alall) cila e
3 palas | YLy Gl | Sllul  agdl  Jade
i gan afilal) filall aylasy)
3 palsa LY Jidas | Jidas ageda alad
i gan il HLEY
b _jealaa <l HLEY) d:d;:\ ol HLEY) t\j.i\ (—Ja_"\
i gan sadall col LEY!
b _palaa Gl didas | Je Sllaall (any alad
iy g <l lay)




4 s
) )A\AA
4 g
) )alAA
4 g

) )alAA
4 g

Lo 5315 8 s
lee il 5 358 s
leel 535 05 a3la
leel 535 05 adla

8 g Cppanatl) s
lee ) 51l 5 (panail

S 5 5 sl (ppacal
aal

i 5 5 s (ppacal
aal

i 5 5 s (ppacal
- aal

as) 515 5530 Cppanal

i Gllad Al
e 5l

8 SOLlad Gk
Al ) LAY e
BYPY I HE Rt
saixall J1sall e
08 COhead alad
B yaiwall e <l HLE
oS Caatia (yladial

el @l Jase
ool 51l 5 (panaill
Lﬁy.d\

O] i o sie ol
Lﬁy.d\

LY ) 5 las
(224

(Lshl &4

el s .11

JaieY) %60 - cuaiidl aid 9415 — Lalidl LAY %5 — A sll Glal gl 945 - sasll Aa 2 95

e

uai)ﬂb eﬁaﬂ\ J.JLAAA .12

RENPYR

((@ans of dungial) ) duglladl) 5 jial) <)

B. P. Lathi, “Modern Digital And Analog Communications
Systems”, 3rd Edition, (The Oxford Series in Electrical
and Computer Engineering).

(Lobeaal) ) dust ) galyall

A. Bruce Carlson, Paul Crilly, Janet Rutledge
“Communication Systems”,

McGraw Hill

Simon Haykin, Barry Van Veen, “Signals and

Systems”, 2nd Edition-Wiley.

4th Edition, -

e an S salddl aabaly sl

RENPYR

) alsa ¢ s Y aaball




[ <l yilal) dakas]

oA ey .

EMU3116

Al / Juadl) |

Js¥) ey S
ca gl 138 alae) s )l

2023-9-1
cAalid) | geand) OIS

Sora
((AS) Dlas gl dae /(ST Al Hall cile L) 2xe
obas 5 - liela

z s Oball e lae | _q_?_i sy
Ahmed.A.Shandookh@uotechnology.edu.iq : Jw¥!

rall Calaa) L8
Lilhall Ll,esl) claghiall aals cllal) dipa o Aoapal) Balall cilaa)
Bpeaal) flall paal) LilygSl) efialil alaly) o
AAlaal) Byenal) cfilhal) g loif ddja @

alaily alal) Cliasil il .9

Lahiay)

alal) Bl iyl 1
e il Fangl iyl 2

goasall o Basgl) ac) | dasllaal) aleil) cula i
Cilashiall e dadia
& Al AL, | (7154 51) g

3 sl il yildal)

336y Cluwaidl | (7d154 51) 7z 5
Ll Sl el

FERINY
3yl ol



mailto:Ahmed.A.Shandookh@uotechnology.edu.iq

L g 5 | A el 4l S
4S5 uell
il | e DALl | Al yesl e ghaidl | (7d154 51) z AL
Lf}s"ﬁb Q\F\AAM 3:14\3 EM\ u\}u
Ly 53 N zaall
Gl | e bl Ak Sl Cleghaiall | (7d15 4 51) z A
3\_1;.1.\4}1 eﬂéi} EM\

ool s 11
A el Ay sl 5 dpe gal) a5 asall umaill Jie allall Lgy CalSall algall 385 e 100 o0 Aol )5
G ool Ay el
U“‘fjﬂb (-J:_'m J.JL«AA 12
Aircraft Electrical and Electronic ((@ans of Lagidl ) dugllad) ) soall ol
Systems
Principles, Operation and Maintenance
Mike Tooley and David Wyatt
Aircraft: Electricity and Electronics (slaall ) sl galyal)
Thomas K. Eismin
Aircraft Electrical Systems kel Dladl) g msy U Bl aalylly (oS
EH] Pallett &l
(e

Cas N ilge ¢ Agis SSIY) ganbyal

Doiall aul
U_t\‘).ﬁU:ﬂ\ ;\Ji
DRl ey
EMU3115
Ll / Jadll
2024-2023 / J ¥ (guslall Jucadl
caa gl 138 dlae) F B
2024-2-7
Al ) pemall JKET
(AN las gl aae /(AS))) Al pall e bl e |
T:.JAJ 2 /L:.g‘)k.l :&CL\.\A 2
(53 o) 0o SIS 1)) (gl Al il Juss ol
20184@uotechnology.edu.iq : JeY! by e Jibe a tau)

oo 5 Saaliaal) o 1aY) Julas o



20184@uotechnology.edu.iq

dalal
s )

Q\JSLH\HMSLAD&AM\J#H °
Llaal) CSEl Ja @
a5 Jadadill &l lga Jad @
plaill 5 aaladll il jiul 9
Lol 4 1all) agd o daas) i)
aad) il e
selial) eUiaal) PERTY
Qs s el e s Al
<)) A1 MRS g Atilasl) @) jlgal) 3 jas
Lyand) R a)adiu
Jual il 5 ¢y glacll 3o el

il A8RY) 3y a8

) 2

BEEpw
£.5: 54l

&, sllaal) alail) il Aa

:Lu:bdj ’5;\)3 °
3l gall
Gukill e
da g eall
kel
A il e
sl
ile ganall
saalice
ila ganall
Al o
il
sendl
dxal e
¢ als

Aaldaa
Skl
=M
R N A

Sl Ol b (5 e
P ) R N P
.ia),\.@J\j JM\

il 3V 5

— ||| ;\ﬂ\ dgﬁ
Jaxill 5 sl

— @\)ﬂ\ ;\a“z’\ d:\hq
Ol bl (5 Siasa
g Jbuiiall sl 5
Q\J}L’m&\ —

ool oY1 Jalas
bl &)\3‘2\ —

gl

g

-dadia

el Al 3 Aol

<l il

‘A sl )
(sl G el s
o A pal el el s
<l il glal

5 sisa - | 211 Jalas
1l Ol b

3 _yall e lal &33} Jalas
(8 Ol plall

3 gmaall - 2 ela¥) Jalas

2l 3Y 1Y) 5 da gaell

&5 yall ¢l Jalas
 hgedls sl
81 BY 3V
sl — 1 e1a¥) Jalas
:Jaaill

‘53 E)SU::]\ ;\Ji M
e ol ekl gk
Al gl il

— &l 1Ay il
Glaill 5 Ol jpdall (5 siusa
:&Jw\

85 _dall glaf Jilas
Glaall 5 88Y) o) yalal)
) .&JLHB.AJ\

E N e I SN N SIS B S I




:&L\\JJUAJ\
1 5 ylall elaf Julas
sl ) glial) s
— o) e1aY) Julas
Ja gagll &)ﬁ‘}[\
3 ylall ¢l Jalas
Ao sl 5 & 28Y)

DRl i 11

St il 70+ Juaidll Caai latial e ds 53 25 4 Laliall il LAYy ) piasl) e Gl 25

w‘)ﬂb ?"’ﬂ‘ JJL.AA_]_Z
(ans o) ngiall ) 4 llaall 3 jiall sl
Introduction to Aircraft Flight Mechanics : (oAlaall ) A I 2l all
Performance, Static Stability, Dynamic
Stability, and Classical Feedback Control,
by Thomas R. Yechout, 2003.

Cadl) L ot o B3l gyl 5 il
(ool Ay
Qgﬁ)ﬁY\é\)Aciglj‘)ﬂ‘g\ @\‘)_A\

DRl sl

Locplaling g ¢Sl Y ol

ol ey

EMU3211

Ll / Jeadl)

2024 / S Lupl

Caa gl 138 dlae) R )l

2024-02

Al ) pemall JKET

4y gan Ol pualaa
(S8 Calas gl dae /(‘_,_\SS\) Ao all e lad) e
(Slas 5 2) SN Clas gl axe /(o) e sSldele 30 & sanall-be gl Jlic b

(US% ond (o ST ) (il _iall J g ane ol
Gpes pp le dana oBliz g e 2p ta)
murooj.n.mohammed@uotechnology.edu.iq : JxY!

JJE.J\ alaa)l .




Laadalina g g N laall oly5 Aialsl) ggabaall Ol anlas
Nguaibiad g dhalina g gl clagall Ao 5

LS5y IS Aulig Gugla Al 2oLl dallaa
clgaiall clilasy aalia Jalads agd

Anenl) Loutigh JISEY) Gany b cDlagall Cilaglia pul
Ll gf JalSia IS5 A el (a3l a Biiall Jgiall LigusSle e dlaa (Gadaly Julas
 randaliaally ALgsl) Gallaall Liagal) Aslaal) Ja

Loaalpal) alal) ilaal

alailly el a9

(Losas QA e 3 jualaall plall) 45yl &) palas

Ay

orddl 4w .10
A1

ggasall 5l Bansl) aui

Agllaal) alail) cila A

@euiﬂ

Al gal) il
Aplalinag 5 <l

Gl gall il
Aplaling 5 g<ll
ilgadall Jalas
ilgatiall Jalss

Cigatal Jda

Cigatal Jda

G.ulaw\ Jaadll
el

omsbliadl Jlaal
Cull)

G..ukt_wd\ Jall
Cull)

Apnaaliad) (5 5l
Eaall g 3l gall
dplalinal (g 58l
Eaall g 3l gall
Caaliia Gladial

BT

Sl agdl Jara
Lpnsalie s oSl il sl
Glagall b 44

EENTIELE DRV

ilgaiall Julss g e

Ll aalidl s
Sl clilaay) ol
adaiy aniall Jaw agd
Rl ol Jala
cpal dala Al
A slae ALl aa ALTY)
Gl nlaliagll

Sl g (i) 8 aalat
8ol sl 5

2 ey Jlaal) 53 aila
& g

L;“ 3).33““3‘ ijﬂ\ d—‘lﬁ-’, 3
O sl ae 5558 Julas
dalaa s il 4




GlengJlgm | 3 ualsa A gall danda aodlaill g ddatral) Ol
Ay ) g Lnnlaliadll
i aaly | 5l skl o gl | A<l (g gall g A8 Jolas
) 4 gan Caall g 3 gall g Apealinall o gall 3

&._1\};} d‘}w E)ABA M\.}zﬂ\ ngsl\ d.l\.u.d\ C’.&;“} caall
3\3:)}\'4; C'_IAS\} J“}AX\}

ol w12
Jaial) %70 - caaliiall glaial 9615 — Aaliall QUi %5 — 4w sl Glalsll %5 - paall da 0 %5
el

wapdilly aladll jalas .13
g Y (g o dangiall ) dugllaall 5y saal) il
William H. Hayt, Jr., “Engineering electromagnetics”, 8th (sabaall ) duasi)ll malyall
Edition, The McGraw-Hill Companies, Inc.,2012.
e Ellingson, Steven W. “Electromagnetics”, Vol. 2. g an A sulal aabally sl
l?zlzczl:)s)l.)urg, VA: Virginia Tech Publishing, (ool el D)
“Introduction to Electromagnetic Theory and the

Physics of Conducting Solids“, Papachristou C.
J.Springer Nature, (2020)

T Sy aBlge ¢ Ay S aalyel

‘))SAH e.u:‘ .
H ;\}QJ\ uﬂ;m\_a:m.z
oAl ey
EMU3216
Al / Jadl) |
S Gy sS
ca gl 138 dlae) )l
2023-9-1
cAalid) | geanld) OIS
DN e
(SY) Calas gl dae /(‘_,_\SS\) Ao all el aae
Obas 5 - Gliela

(OS5 ml 0 118 ) (a1 il Jyyma sl
& ol Oball pe liae Jaal _a_e_i sy

Ahmed.A.Shandookh@uotechnology.edu.iq : Js¥!



mailto:Ahmed.A.Shandookh@uotechnology.edu.iq

) Gilaal .8
- hualih g 0 danlidl) o abuall aaly calllal) ddj0a dayal) Balall ciaa)
Cyilal) Aaaliny Ao iy il el alaly)
lgiualion e il J<ag aanai il ddjea

alailly el a9

Ay

el Bl iyl 3
e sl dndl iyl 4

alall) Al | pocasall gl Bangl) ol | dslhaal) aladl) cila e

e ALl |l e Aeaia
Gl paladl | Al | (7d154 51) z o
Ao 5 22Ul Glialia g Yl

xe O ey JRa 0 L] (7154 51) g o)
Lnpn i Ml |l jilal) Aadbin 5
e Akl el JSE A6 (7d15 4 1) gL
Gl palaal)l | Al Je Ll ald g

daapun 53 23N 3 yiall
e bl | ety I3 il | (7d15 4 51) zoA
Clpalad) | eyl Lo sl
Ao 5 22l Sl Y

3 ytuall Q\).&Unﬂ

Rall (%Jﬁ 1
el 5 4588l 5 dge sl ST 5 el pasill Jie Ul Ly ISl aleall G35 e 100 (e Aaud) )5
Aol A il

oepilly alaill jlas .12
Aircraft Electrical and Electronic (ans of dagiall ) duslladll 5 j2all (i<l
Systems

Principles, Operation and Maintenance
Mike Tooley and David Wyatt

Aircraft: Electricity and Electronics (olaall ) Lyl aalyal)
Thomas K. Eismin

Aircraft Electrical Systems alell cBladl) lgr asy U L) aalylly Casl
EH]J Pallett (ool

) alsa ¢ s Y aaball




DA
2 iyl dala)

DRl ey
EMU3215
Al / Jocdll
R dls el /S

Caagll 2 dlac) F 5
2024/2/6
Al ) pemall JKET

e g
(A8 @las 5l axe /(AS))) Al pall dlelud) nae |
Cilas 5 N JAe L () 500
(S% ool (ro SIS 1)) (ol ) jall Jpusa o
(-JI:\A e e¥ g 2 e_\:(-a.u‘ﬁ\
50091 @uotechnology.edu.iq : Js¥)

el Galaal .8
el ALl Jaa & clilall Aaad Auvia e Al salal) célaa)
-lehll \ghiada g Lgiadluyy clyithl) dilua
Obalal) Aalaif gl il Aaliil gudiga asyy e e
Lalaif . gdall (B aSatl) cigal @l b Lay (Byilhall e o
-Cibahal) i sty duSalg jaaglly dailipgl) ABUallg Jasagl)

plailly aalail) bl i) L9

Loy cBalnall diaal) auw\gé:"«*sym 4akiY) de ganal Lliali Lagh ol jall ) jiall \lys sk i)
‘dba.d! SJ‘JL’ c‘:’b#\ SJ\JL’ cMM‘J SQ\J#“;PSA;\SU ‘QISJM.“J me‘ SJGA.\ &3@
shale 3AL 58 s A o) uhal) el g i<l claiBl g cclibal) Aldla g (2 all g celaiyl g Adlal) g
Bl Sauael) de il ALl JalSill g avaall) Liliad g slaad Jelill) Jglin g Aadaly) daia
Al Auaia Llae & g8aill g g8aill g ) Sl g Adlial) g 48 68 gal) (e daga il g2 By 9all (Jakiia
Tl A Gl gadl g &) gad) (ya Allialy (ugall o3a ST Ay g ga Ala il 33 o zgdall (5 giasa

LRI Ay dujlaa o (g ghaii Al Lo laadl Al (e 8 i) cdUal) e L g, 0 salal)

L yh alal) 4yl godgall o) Bangll an) | Clajda | cloludl | ol

ail)

< yilall Aadail danie




Al sl 5 LSl 5 Hugl) Aalai¥) fasa
£ )l 8L o seda-

A5 5l 5 ASal 5 gl 5 aal) fasa
LS 5 el Adaidl Al el <Al
LS5 Huell Aadail) e 5 L) e
4 el 5

A sedl 5 4S5 el il sall sa ) -
3)..‘\33\ 3 g

S35 el A el Gt
il ¢ gl

oos Al daaem

uadll A acm

BEBT RSN

Lk ) ddcaem

Al i

400 sl Ayl

;\}@JS el -

L graall o) gl o) 52 -

(FRL) i sl Zasl cilas 5 -
ASadil) 3aa

ALY aSaill slaia-

Liall b aSatll alaca

Gl b aSaill alaca

‘é,\uﬂ\ ?Saﬂ\ e\.a..a-

O ladial)

&1 55Y1) Al 5 yell Al sl
(ama )l 33l

S ued) &l -

5ol 5 5 48l 5 de yudl -

0o m

6;.44\_15\ ]

Sall m

sac Luwall 4300 sl s 48 5yl dakaily)
g__g.ﬁ.'ai_

(Sl

ol ulie

S~ ol

Aol 4 el 5 Sl gyl il sl
Zalaall 5 da jall g A gall i gl
eyl b oSal i g




Liall & aSadl) il g

A0 sl 5 ASal 5 pugll aSail) Al
sulail) aSail) eU:'d_

53t sall el

A 5 el Al il
)l 8 Al sl

15 Adianll ¢l Hladyy)

5 e sall il jlaay)

10 A yial) Glaal Sl

10 s iaall Jaxll

5 Al

60 : Sl Glaiay)

sanpally alaill jalas .12

F.P. Incropera and D.D. DeWitt, “Fundamentals of |5, 4 ) Zughall 5l Sl
Heat and Mass Transfer”, 5thEd., John Wiley, '
J.P.Holman, 10nthEd (s

J.P.Holman, 10nthEd (aladdl ) i)l aa)yall
- s Al sl gabally )

(eere ol dalall CDLaAl) Ly
i) adlse ¢ Ay ASTY) Al

BE AP
<) il JSLa

ol ey

EMU3214
Lndl / Jeadl) |
S Joal
Caa gl 138 dlae) R )5 .
2024/2/7
Jaliddl ) gemall JIKGET
L) s
(S8 Calas gl dae /(‘_,_\SS\) Ao all el aae
g obidels 30
Q‘JA} 2
50127 @uotechnology.edu.iq : JraY! s Jaez B e




el Calaa) L8
Ll JSbgd ulo) asaliall ddjaae dayal) Balal) cilaa)
Agiraaly cpithall JSLa gfia) dipae
Bl J<a gl Ll pant Al Jlal) cluae

alailly el a9
0 Ll Gty () Jlaseally Lsalizag ) Jlaa¥ly Bl U liga e il Ul a3 i)

-

¥
2

%’
-
—_

) Ayl | aladl) diyyh gyagall o Baagll and | dugllaall aleil) cilada | clelad)
Ladle &k Gl il ol e Aanie | Caial Sllal alad
3 yigall g g8l g <ol ildall
ele
s Jall Ban g daia¥l aBl sa casi i | JSkd ellal alad
) P IS T aladl i il g el il
@ Lede 38 5all Jaa¥ly dlaall i 5 | € L
G | Jelsalls daia¥l gl e dedie | 4S5 pladl ol ol aled
e Sl @il sieal 5 Alall Ll | Glua o) aY) S
- sacluall | e 385l Jal)
o ladl ol Sldial o ~liall ol lall

Ty CU;J\ [Ep N ‘_Ar_ uaﬂ\ Glaleal Gl

N

& < ylall Caval

(1) Lt (laial

Bl By eldal 5 A Bany gl | Baay areal A4S alad
leimaal Jadl

clall Aalis Cilua

e}u\ﬂaeﬂ@)c«u‘ﬁm Gt\é} u.zSJS 2-.-‘55‘5 (‘S’-’

NININININININ NN
ROV I YUl H|WI DN

= =

- su
S AL o e 5l O Yl i P e

N NN

(2) L,}J..aa Olaial

ool s 11

70 e plaiaY) | 25 ol clilaial) i | 5 bl s e sall axiil
oepilly alail) jalas .12
((@ans of dungial) ) duglladl) 5 i) <)

. David Peery, Aircraft Structures, McGraw-Hill Book (Llaall ) Ayl an)yall
Company.

. Egbert Torenbeek, Synthesis of Subsonic Airplane Design,
Delft University Press.

. Reg Austin, Unmanned Aircraft Systems, A John Wiley and
Sons, Ltd., Publication.

. Megson, Aircraft structures for engineering students,
Edward Arnold.

Oladll) b (s A sailall aalyally i<l




(oeee ol dalal)

Cas ) Blge ¢ Ay SSY) gl

el

oA ey .

EMU2115
1l / Jeadll |
2024/2023/ Js¥) LesSll
Coua gll 1 dlae )z )5
2024/3/8
Al ) pemall JKET
Jgaal) :\§J3
(A8 @las 5l axe /( AS))) Al pall dlelud) sae |
2 clagiae /2 e /g Ri2
(SN ol (e SS)131) (a5l el J g ase
A eyl iy N BTV eﬁu .J.\;a.u\ﬂ
Email: 50005@uotechnology.edu.iq : JwY!
Zainab.B.Abdullah@uotechnology.edu.iq

el Calaal L8
AilygSlly Sl ciliall clSaal o) jualially coilgal) agdy gk .1 Lol 5alal) ilaa)
Al B clluag dhaall el Ciilliy Lo ciptl) .2
cilall daal) shab Aaldl cllaall st Gulss e §a) g .3

abeilly el il 9
Al Gy e W) g Al anads R e 3l plaial i jalie Laai)iay)
Al dolee st ) (6350 GOl 5 ALY A8l ppuali e

ol 4w .10

anil) Al | abail) dEih o Baagl) aud alal) clajiia | cle L
gy gall Aplhaal)
f“m olaiay! L;A.ﬂs.ﬂ\ h\lﬁd\ e Form of RTREN UJL SJJES\
%15 | 4l )me energy dasicluas

el g dilue | Adall sl transformati | gl COISA

715 Al on and DA (e adl)
(53w Gaukai



mailto:50005@uotechnology.edu.iq
mailto:Zainab.B.Abdullah@uotechnology.edu.iq

.

,)TUM

%910

el laiay)
%60

Aircraft
Engines
Definitions

Classificati
ons
Calculation
s of real
cycles
Basic
constructio
ns
configuratio
ns of aero
piston
Performanc
e
characteristi
C

Turbojet
engines and
ramjet
engines
Engine
noise
Nozzle
performanc
e

Turbo shaft
engines
Turboprop
engines
Turbofan
engines
Performanc
e
Calculation
S

Aero piston
engines
Thermodyn
amic
analysis of

sl 5 Al
Jstin Shuzaly )l
Sl pualadl dlle
4 iall ol M1
DA e
claydas o calslan)
dphaall iyl
gl 4y lall
g1l Culies 5 Jalail
3ol & jaal)




A/C
engines

Introduction
Electrical
Machines,
Electrical
Machines
Classifications
e Graphical
Determinati
on of the h-
Parameters
,Voltage
Gain
Working
principle of
Electric
Machines
as an
Amplifier
DC
machine
Back EMF
in DC
Motor
Power Flow
and Losses
in DC Gain,
e Magnetizati
on curve
Servo Motor

oA i 11
Rl UML) 5 asll pandll Jie Al Ly ISl algall 335 Gle 100 oo Aasl) )
G oy A el s A pel) 5 Ay 8l

oupiilly aleill jalas .12
4. Aircraft Propulsion and Gas ((ny of dingiall ) dsstladl) 5 aall o<l
Turbine Engines, Ahmed F. Al
sayed , 20011, Egypt

5. Thomas L. Floyd




“ELECTRONIC DEVICES”,
Tenth Edition,2018

Electric Circuits, 9th edition, J. (Lbaall ) LtV aalel
Nilsson and S. Riedel, Prentice
Hall, 2011

Oladll) g rag Al sulad) aalially ol
(eeee ol cAsalal)

LR

i sl
Lowria cDllas
DAl 3e)y
EMU3101
Ll / Jeadll |
ol s AN syl

2023
Jalidl ) gemall JIKGET
Sopax
(‘_ASJ\) Cilas gl dae /(‘_QSS\) A all e lad) aae |
Q‘JA} 4
g s eyl 3ol el
Ameer.A.Jaddoa@uotechnology.edu.iq : Js¥)

e Gpatiga AT () sl Ciage Laapl) Balal) hlan)
paal) (bl Jlaall b LS By agaad

-

dusigh




AilSia g gl

Al g ) dalal) Sasgll oda iagi
s §adlly daaiiall dpasad) g5 abually 4 plail)
Aoanl) Jilwal) Jag Julas

Lasd) (3 k) il aaf Adbliag gacags @
Lpall) Ldadd) yeg Adadd) cNalaall Jad
Lossl) el alina (B Eaad )
AilSia g gl

dupally ASAY dalus elya) lllall (o
- JVEY) Jalay 4 yiallal

alailly ailal) a9

Ay

PBL

sl s .10

ggasall 5l Bansl) aui gsund)

CSal) Julasl) o 1,2

t S pal) Jasdadal) o 3,4

LSl Qo Jalis 5,6
:digaslgd) Jlgall ©

aliil) Adalaal) ol (598l Aluduaia
dgaliey)

SRl dllidia @ 11'12

7,8
9,10

oA e W11
%70 Sl HLEaY! (915 Al iaisY) 09415 il Y

Lﬂf)ﬂb eﬁaﬂ\ JJLAA 12

Stroud, Kenneth Arthur, and Dexter J. Booth., “Advanced engineering |5, \L.| Byl oSl)

mathematics,” Palgrave Macmillan, 2011.

(s O g

(3baall ) eyl anlyall
sulall  aalyally sl




EMU3212
Ll / Jeadl) |
s S fAE s yal

Caagll 2 dlac) F )5

2023
Al ) pemall JKET
Sora>
(‘_ASJ\) Cilas gl dae /(‘_QSS\) A all e lad) aae
Q‘J&) 3
auls ol 30 el
Aseel Jasim @uotechnology.edu.iq : Jaar)

orall Calaa) L8
i Ascntl) madlall adl) el Ciliialga s @ Joahal) salal cilaa)
Liling gsl) durigh) b A3IEY Liuad) CDUal a<atl)
) gabind) 138 gua) ) aletl) il ao Ludiu
bl ol Al aladl) (ad jlelily (Badad Ao adsall)
b2 Jia galipd) ciliualgal JULeYlg 8y 9al) Al oL
ASilSaa g g8l ABLY)
dball agilly ddjmall Ao Jguanl) (o cllhal) (et @
AR R ASilSiag g8l AaiiY) B aanll 4y ka0
hoidal) ABlat) Ay diagloua) Abcddl) agd (Gawws




gl dilaally
DUl aladiulg et P@J ddpal) dlalga ®

alally el Ciliasliad .9

Ay

PBL

okall 4y .10

godasall o) Bingl) au mla 3 gsaad)

cailpalyll ey rdudly Claglea
Sl ) Ayl

gloil sdlalanl e aleall daalya o
Wgallualy «lgiaag lgiiys ccalaal
Jalala)

L] cale g 1 Ja) A3 o pga *
Liagi s Adlially dsgidal) Adlal) a5 Alla o
A cale

Dl :Aal5aal) Aalast) (amd JAI) Al)y o
SilSall Jaagl) Jlia ¢ Silg phagl) allail

Rall PRt 11
%60 Sledll eVl (9410 il (915 dpdall AhiiV) 9415 il GlaieY)
ol (,L_"d\ PNlaes .12
e Automatic Control Engineering. Francis H. Raven, Lolhdl 5y adl i)

e Automatic Control system ,9th Edition-solutions manual,2009

((@any o Lngial)

(ladl ) Zustl galal
3ulall  aalyally sl
Oladl) b as A

(+oee D cAaalall

oo Ang S aalall

|




dagl 1) Al jall

DA
il lly el ararsill
Dl Ha)
EMUA4114
L) / Joad)
Js¥) duadll
Caa gl 138 dlae) R )l
2024/2/7
Jaliddl ) gemall JIKGET
L) g
(S las 5l ase /(S Al Hall Glelid) 2ae |
Slee Aol 30 +skidels 30
&Lﬁ‘h} 3
50127 @uotechnology.edu.iq : JwY) S Y LA

JJEA“ alaa)l .




cgmalally Claal) ananail) dadiif b dsalodl) aaliall dipae douyal) Balal) Calaa)
gmlall Glaal) asaall) zaly aladic) e

alailly el Ciliasilin) .9
Qb Al ccipmlally Glaal asaall) sl (b L) galully gal) cilise o cipalll (M) €0 L))
psasalll b (52 Jal

) Ayl | aladl) ddiyh gyagall o Baagl and | dugllaal) aleil) cilada | clelad)
Y w\"
i sl | el s

UGl sac |8 o L)
s G sulally Glall

) 68 c(CAD) ).\}:\.\ASS\ 3ac Livay (“;““““m
.CAD <lapksi -CAD

/B dheal - Glagu )l clasa
2 Al aay 4 Soal) dalladl aag
iy Ay 138,

Sk

o Eputigl) Y 5l

¢k
¢k

g

ALY AN 5 A0S Auaigdl Y sal)

bl sacld J<ea
a5 Blauy)
(1) s (laial
o SLul Yl dadas
) dpadand) Al Apnigl dadaill ala
Adall dadaill

b Bl jualial) 43 jla gk desie | didadll Gslul e
aliall ) il dunigll | ualiall 44 5k alasinly

Sl Jilail) 8 FEM &lel ja) a3l

A

]

o) s .11

60 el laial | 10 sl | 25 o g i) api | 5 clilll 5 o sl anil
il alaill jalas .12

((cins of Lngial ) dusllaal) 5, al) i)

. Computer Aided Design and Manufacturing, C.B. (Llaall ) eyl an)yall

Besant, 1986.

. Computer Aided Design and Computer Aided

g

Manufacture, Groover, 1984.




4. CAD/CAM Principles and applications, Pnrao, 2010.

5. Finite Element Analysis, Theory and application with

. Computer Aided Manufacturing, Chien, Richard and
Wang, 2006.

ANSYS, Saeed, 1999.
. Computer Aided Manufacturing, Vishal, 2013.

cOladll) gy (am Al sailad) aafyally sl
(eeee il (sl

Cas N aBlga ¢ Agis SSIY) gyl

DRl al

Kagall Lol V1L

DR ey 2

EMU4112

Bl / Jadl)

2024-2023/J 53 ool I Juadll

Coua gll 12 dlae) F

2024-2-7

Al ) gemall JIKGET

(A8 @las 6l axe /() m\ﬁl\ Slelul dae |

u\h}3/hc§w\)m+&)h(uh:h»4)

b eJ“— Jie .e-wy\
20184 @uotechnology.edu.ig : JwsY!

iall Calaal 8

S pall 8 AV k) Al Jee 4885 V) o) judall (salie aled sl aghe pl) aaa)



20184@uotechnology.edu.iq

L daaiivuall L ol 935 g IV aSatil) Akl (g dlise ) il Al )3 1a8ail) dalaile
Bans alge 288 V) jLdall 0 0S5 g Aaa n AaS alat IV HLkal) 0y S5 5 Ana e
Al Ly o IV Jlkall alasinly o) judall alge 2,45 5 Jaudad3 A4S agd degall Jayladie
12 Cpmaatl V) k) alga (e 5l giall bl Jalas 48,8 aled il Julase

Jie gAY 5l Al e V) UL JalSS A8 agh (s ,a0 Akl ae JalSille

AN

le ey g Gl jlall dasd
.E;Gﬁ\j

i) g Al dalail

L)y da) bt il 9

COUall dalsty o camy Ll el 108 5 Gazal 5 Calaaf auia g Apardail) Calaal) yaaiie
Tabe s Q0 Latal) e 2l ob y sall dulei

Y Jbdall il ga IS ard Al Al jall aliall ok 1 paaill (5 sinall araaie
gl kel 5 4 Hlail) Gl 8 Lay Alagall Japlass

e agh 58 51l paglail) dlend) 8 Aipaad) Cllne ) 5 il 521 med slaa 5l S aladinl e
SV Jbdall Jee BAST o jai g

praaal il g plia g Baall 5 e ylail) QZSJLLA\ e Ol aaadd ol ?L_"J\o
gl al=ill 55230 IV Ll

Ay 3 Lay alall COUall agh g a3l (bl 4y ) 9 Cilapil ¢ ja) @ alusa ayiie
Azl (i g pall 5 ¢ Ml 5 ol LAY

el lga s agagd (il COURll A ) 85 3eliy Al ) 4335 eldae | rdaal Nl 403il) d e

Sl G 8l il g e 8 Tae Jaadl e OOl paaii s e leall Jasll 5 o slaille
il shaill il ae Base palaill (5 sinall o Laliall 15 ginall jaivall Eyanille
Aagall ladass s IV Lkl Jlae & il SV

IPTE

At )

adl s 10

axil) 48, 5l

)

90 523 ) audl
g ya el

T slhaal) alail) Cila 3

L)

(K3

)

o
(P

‘; ZSJM\ [ J
) | IRe{ |

Gl o
Laled)

<l jiaY) e
Al

5c) B e
2.»:\).3}
3 gall
Al

Gukill e
‘“;A:d\
d=s
ookl

:\SJL&A\ [
o

salice

NIRRT
IR

el ¥ el L) dallaa
S8l S jae
Dblall Jaesi A
S

SV Lkl tl—:.bji
Y el ol 48
BN RTINS

) 28
BN IR TRERN IR

) PR

S R IRIRCR:
t&)ﬁ\

e Ol 5 508 Ll agd
Sl i sl

(&2 Bl 1 el Y1 Gl LS Aallae
il )] s A8 Gkl s agd
Y Ldal) Aadasi &l Y
5,080 - byl CUIS jae 4B e
IS e )53 7 s s e
Y k) aldas G g )

(s@j :‘;;)1\ J\:\.Lﬂ\ Jardi LA
) 5 Jpadil da 3 da g,
(Y Ll Jeds

3 yea Y1 Lk g la b o)
sl V) Lkl g laa sl

NRORDRODRDRODNONNDNDNDDD DD

O JON DNk~ Wi~




1 - MY sl Ledndaidas,

pJRAN{JECENTR [ - ENE N IR JCRJL pRE

GV Ll |kl il g il L e

au&:.'t - gﬂ” J\,}Lﬂ\ ol ) c:\_an.ﬂ\) PEAVEOA| ‘“55“

sacd 1) 32 o=l (g\&,Y)

Y | s A A jaa Y A1)

e - VLRI G aSanll ) silad) da

oyt .B)BUJ\ ic yu

BENFECENPY pad e 5l 1 Y1 L gl

(Y Do sagd) il g (5alae

Y 3aeE ) 82 gall Sl

8ac ] 33 gall aldai Jae 408K 268

SY Lkl

rom bl e (V) Lkl

Gk s dalad e 5 )il

e Galall lasil i)

(Y Jdall aastly (e jlal

Dlek] A8l andiy daa e

aalidl dxalye e 3l

prifi Dl L) Sldial s A )l

Tl 4d el

oA andi 11
60+ Jadll Caiai (latial Je da 53 25+ Hiide cilad 10 + Dalia) @) LAY g jgaall Je cla 0§
(e Pladial
ol aladll jalias 12

(D5 Of dngiall ) & slaall 35 jiall i€

Automatic Flight Control System, by (obadl ) Al aal all

Said D. Jenie and Agus Budiyono

Flight Stability and Automatic Control, | <3l Lo asn Al 3xludl aal jally sl
by Dr. Robert C. Nelson (oo

Ca Y] a8 g0 ¢ A5 iSIYT aa) yall

DAl sl 1

FERER
ool ey 2
EMU4216

Ll / Jad) 3
2024 /I




Coua gll 2 dlae) F S L

2024/3 /3

/Aalid) ) geasl) OIS

(LAS]\) Cilas gl

b aae /(AN Al jall Gle bl 2xe

g su) 15 Pladele30 /g sl el 2

50073@uotechnology.edu.ig  Jw¥)

4 ) e daa) .J_e.i e.ua\}“

jkall Calaa) .8

Sy aedlie g5 g Bygull ok oo olul) Budl
syl bt Akl dad) &5 @) a1 el Slds g
3 Gl dRiSY ) Ol dw )
Ayt I b gl Olygiilly a9l
gt dadail M3 3 b o Sl 8 peel) bl

prINes

daydl) Balad) Lilaa)

alailly el Ciliasliad .9

asgie Juadll aadiuw (@l ) ZaleaYl dfiadl o jliall
(2l pualaall ol Ayl s Ay (Juadll 8 clislia
A il Glaal sl a5 e JA

bl e Lgan i Lagiyia)
| i o lelall el -
(e @Ol g Jelall

anill Ay | alail) diyh o Baagl) aud

gy gall

aluil] cila e
Auslladl

il Jelsi saa call | yiisa BN
salaall ga| 45 ualadl 3 aiall Cargl)
JAa (e Crolal g

-
-

J\J\J ua\)zlw\ it
e ) g 5

& atall Caagll
syl Cpanalii

I aall aal e
A3 sk Gl il
Aclsils sl
Jelaandl A )
oalaill 45y 5k
e

clall Jeld saa sl ha o)
SJA'A\AAJ\ &= GJJ)'AS\
Angh (530 8 s S8 Sl
U AR Natal) il

d Y g aliwy) Sl ol

TR
; e
oalll L (Wi
G}J}d\

BB Calaa yi[]




s MTI 4k
Doppler
RADAR

sl ased

da s

da call a e

Sl (agad

AR )il )
b BEBIN
ol

Gl [IMTI
Hhiga Hlal )

sl a5t
sasee da Ol
sase da sl
b

Qllall Jeldd sa
B)h\;d\ &
dagh (520 4 y2a g
B ENE
V) g aliwyl
(o L)

Liae
Gleanl)

slill o
Caalaal)
e :\_tlax: °
Gleanl)
Sracill o
gl
b dolec

"

liayil)

Sais @
e llall
Slanll

pei @
Jee Al WAl
ol yilal)
< °
dee Gl
Claawll Jara
s Al

dcw LY
R
3);'4\;.«3\ &
Sl A yra
dagh

BN

o al) g aliwyl
(sn L)
Ll o Uac |
| - L0

il ) dgmaads

(
e el
35

Al lassl
Y s ol
Al

e 8 g
Zjdl ol
dee 4SS sa
oo sl Glady)
Ge O £
Al al @yl

ngg_..d\ PEEQY
JsY!

L:.g)@_fﬂ\ PEQY
JsY!

ot syl
JsY!

g._ﬂLH\ dcls’j S
3).'41;4&3\ &
dagh (520 48 2
Y e

(o D))

ALzl daledle
LFM

L Yl dalleas
22| :\Aﬂ.u °
4l Q\J\J\J.
de Uil Y

llall Sy B g
A4S Jsa 4 gl
alinal o) sV Jae
pedsy Ll il
Lyl lEDERY)




Jille
Jsb
XLOS

s

I

Qllall Jelds sa
SJA'A\AAM &
dagh (520 4 y2a g
P

(o VLA

‘)\J\‘)S\
dac il
el LSJ

oiiy) g
dad )
SAR J\A\J S
Gilalaall g

Al

cald

;.JLLJ\ dcbﬂ A2
5 yaladll &
dagh (520 4 y2a g
D e
V) g aliwyl
(o JE8)

Aalail
i)

Q\J\J\J

e
geog sl e
Q\J\J\J Ay
ledae 3k il
Lalall Aaledl g
| Yl
Jax Al Jal gl

gl i

Qllall Jeldd sa
EJ@\AAJ\ &
dagh (520 48 2
A (e
V) g aliwyl
(o L)

+3).~'4\AAJ\ sl

S Ay
- _""!\

-

Ao, S (Bany
)

LY Gy ad e
Gl aiill Jae
Al A4S el
Uadll cilblea
Jaall Y il

< yel) Ly
Sl

Lf)@-‘-’m olaay!
Sl

Lf)@-‘ﬂ\ oAyl

Sl

Lf)g_ud\ BEEQY

Sl

Qllall Jeldd saw
SJ&.A\AAJ‘ &
dagh (520 48 j2a
B e

o al) g aliwyl
(o2 D))

+$~).L.A\AAJ‘ sl

: &L\\J\J\J Aalss)
Y

Qlall et
G Gl e
[PRETP

faal ) cllall
lelee A0Y Wik

;.JLLJ\ dQLS.t LY
S)b\AAS\ &
dagd (520 48 yra g
Y e

(o Vsl

Ll el
il Alicial
e Lyl el
0 Akl Jee

Sle Qllall et
Sis i Jalsall aal
Sl iy e

NI sy Jae

Qllall Jeldd sa
SJA'A\AAJ\ &
dagd (520 4d pra g
A e
0l g aliy)

“ 5. .\
5t

S

A8yl Q) agdun
S0 Akl Jee
Leilanlat 45 g3l




(o VLAY

Qllall Jelsd saa
B)h\;d\ &
dagh (520 4 y2a g
A
Al g iyl
(o5 Ula))

YUNEY dalaa
4 Al &l Hlal Ll

fadl e e
QSN Y]
o Ul S
RN e el
slal B el
Wilea 3 Gz
Laldll BINB\
J\J\J AJJ&AJ
Aol a8l
an ge 1 S

Al ) ALY

Al Caad (el

Ll Comd sl

Al Caad (el

Al Caad (el 3

DRl aii 11

%70 - caaiidl Gladial %15 — Laliadl SUlaieY) %5 — A gl bl ) 945 - ) scaall da 0 %5

el glaiay)

w)ﬂ‘} (-Jaﬂ\ J.Jb.a.q_lz

SESTD

(@5 o)) dangiall ) 4 slhaall 5 ) jiall sl

2018

2002.

Radar Systems And Components, 2022
Radar and Communication Spectrum Shari

introduction to Radar Systems 3rd Editi

(bl ) ) gl

RENPYI

Eadl) Ll o i sl gl yally i)
(.o aalal)

ntroduction to Radar Systems — Merrill I.
SKolnik, THIRD EDITION, Tata
McGraw-Hill, 2001.




Ay Aalail

o ey

EMU4111

Al / Jaadll |

2024-2023 \ s Ly S

Coa gll 12 dlae) F )

2024 /2/6

Al ) gomal) JIET

Al L) Aol 3 5 pinm
(A8 las 5l aae /( ASN) dpd pall lelud) ae |
Bas 9 2/ (k) e sSdeln 30 g ganall-bie ganl liclu
(S el e ASI 1) a1 y_idll 3 g e o
50110@uotechnology.edu.iq: Jw¥),  ahalllyie Ciaac alugaa i)

el Gilaal
lelae zaliag gananaly Aol Lgilig€ay Aiady) ity dallal) Chyps o

AAE Al Cflaal) b Lt BalisaY)s
LgilisSay o idaua¥) oIS Lakiily Lasiial) Spbascd) iy Al Cs @

Mgl dadiSy Lglas fsaliag Lganaal

5 &gl Ay 5 oHSal Jary daldd) cfplasal) ¢ )il Auddal) iy .
e Balaiu )y Lgalading 4aaiSy daldd) daayl) culid

LGl e)alY) aghy Alaifall AU ductigl avalailly dulhal) iy gl .
gl AdgSall dailyygslly

aleilly aleil) s gljicd .9

(\_U}.a; &_AM‘ ‘;s 'é).u'a\;.d\ «;\33\) :\:1)}:4 G palaa wb;“‘g\

A A .10
goagall o Basgll ansd | Asglhaall aleil cilajda | cule Ll

Lyl Ml aedl A Ay alil e dadia
Ll \gilig<a
RV Blasual) il aLe

Ngelgily dadiiall
3 haull agdl JAaa
Lelel it 5 dasiial Sl Aokl AL




S Aaail gl Ji2e
Lelaladial

) ahi agdl JAaa
. lelee (50l 5 lgnranai

Ll ol s ) i
FRANI

Ll (Sl Ll i
Aalaiy)

Bpaal) Sal L1

Bpaal) Sal L1
Akl 3

aSall dakaif La ol iS5
A8

aSall dakaif La ol iS5
ALY
ASail) Aadail Lia ol 3€3

A

pSatll dalal Las 5l 915
44l

ASail) Aadaif L o 635
484

‘;_c\_'dam\ﬁ\

aoedl ) Al o Al
el sl 5 (V)
Akl alasiny dalaByl
AN Aadaty) g Ay
Ayl A oSadll ddg
Aral) Al 54y
ASaiil) Cilas g Al

A _all ALl 4 alaiall

Ol sill 5 Sleall 5 (PLC)
Cdaaldll

g sl a8l s Ay
Ol sl s Slleall 5 (DCS)
4 Al

B ) aSall A 5
Ul e Jgeasll
<bleall 5 (SCADA)
Ao Aalal) oyl g8l

Caatiall ladial

L R R T
PID ) lumlill Ll

44 24 o(Controller
bual S jln ) 44 Hh
PID J) St & hala

Sl Lakaif agdl Jae
elee (o2l

Y bl agdl Jang

Alae (g3l g daraal

davasll GlLED Ay
L@.q..g.m.a'jj :\_xcl_iam‘)[\
Lelee (g2l

Ghidl Sate L 3
i.ﬂ,mj ‘\.A..}A.».Az} UAALRJ\
alac




EWRN AP
Aiss a0 A1) aSaia Al 0

lasa 5 Lapanat g diall
. L&L\c
:\ALJY\ E\M‘JJJ Aadia
Lgaanali 5 45 52 5 M)
Lgilinkai

ol s .11
%70 - caaiiall (latial %15 — Aaliall QUL 945 — 4 sll Sl gl 945 - ) gaall Ax 50 %5
el plaiay!

wf)ﬁ\j r,Lcd\ Plas .12
((ang of dangiall ) duglladl) 5 jiall oSl
-Fundamentals of Automation Systems . (Lbad) ) dussiyl) aalyal

-Fundamentals of Theories of Advanced
Control systems , Artificial Intelligence
and Machine Learning .

-Springer Briefs in Control, Automation Cadll) e sl sl mabally ol
and Robotics. i
(ool cAaalal

- Journal of Systems Science and Systems
Engineering.

- Transactions of the Japanese Society for
Acrtificial Intelligence

) la ¢ iy S

D)
Gl yila avenal
DA 3ey 2
EMU4113
Al / Jaadll |
2024\2023
Coa gll 12 dlae) F ) .




2024-02-13
daliadll | gemall JIKET
Soras
(A1) am gl sae /(S Fa ) oLl s
2
(S5 ol m S 131 ) (il il J s ol
b 30 Be dasa ) caud)
50251 @uuotecuhnology.edu.iq: JseY!

) Claal .8

dgslhaal) Cilaay) o oyl Balal) Cilaal
agslhaall cilillaiall o
JAN paail) o

alally aslal) iliasilind .9

R 4o sana g aun g mlia (e Bl eyl Gllies 488 Al i)

el sy .10
alall 45,5k gaasall ) Basgl) amd clajda | cleld) Eoaa)
ala)
Al
4 late Al aaalad) 4 ) 8
MJLH‘;\AJ\ 4,3.’1\)}& 4:1‘)\‘)934.»\ Lﬁ)}.\d& ua.m\;j\
MJ'LH-;GJ\ 4,3.’1\)}& 4:1‘)\‘)53“:\ Lﬁ))“‘é
@J\J}J‘\g‘)\‘)ﬁu\ Lﬁ)}*‘é @L\.\J‘

ol
48l
Ol

A58l
Ol

) i .11
Logdlls A 8all 5 de sl Cllaia¥ly el juaadll Jie ) L alSall el 38y e 100 0o Aadl s
G ol A el

L)‘f)ﬂb elaﬂ\ J.JL.AA 12




(g of dangiall ) dugllaall 5y saal) il
(oabadll ) dcct)l) waliall

b an A suldl aabally oSl
(oo opll cduadell eDladl)

Cai ) gilga ¢ Ay SSY) gyl

ZJ)M‘ e.u:\ .1
HHLaY) dallea
DA ey 2
EMU4115
il / Jaadl) L3
2024-2023 \ Jo¥) eyl
scia gl 13a dlae) &5l 4
2024
cAalid) | geanld) OIS
EBN
H(AS) las gl aae /(ASH) Dl Al cle Ll s
Bany 2\ gobidelu? Le gl \delu 2

(5% ol m SV 131 ) (ool 5 g pmin o
50045@uotechnology.edu.iq : Ja¥) TN VAN BRPR BPW

JJEA.“ —alaa)l -8
e{" b A LSl \:usp.a g.r.t.u‘w g Faa)dl) Balal) ilaa)
dalaif Jalad g 1A g avacally dsles 48 a9 Jaldi
BN Aallea

alailly ailal) a9

)iy

4l pial) il gl Al Al J gaadll A abail) s abod] A5G ) G 98U (g i) A sis) anddils
oUal) o U85 1 A g <l LAY

ol d .10
goasall ) Basgll am cleludl | gsuad)




dalles e 4eia
‘555\9;3\ eLL's.'\S\ JAad Hll 3 ,LaY)
a5 LaY) Aallas Aakay
,:\,g.aﬁ)]\ 3 LAY Aadlee cilandal
Jisad g Sl 34 alas
C"_a\‘)\.ﬁa\z” ‘;\ E‘)ASJAS\ C’_i\‘)\.ﬁz‘)“
Ld )

dxladia :\ALJ‘J <l L)

- .-

b‘)A.Lu\A

dadaill
bl oalad
fa P ETIA| ¢dgdadll
) /e 3
—alally) :DSP Slilee
Jalsi HY RN gl:.sj\
AR ¢ ahll Ll W
) Jalsal)
iy il 17 oyl
sailiasll
G by s
7 Sl Jy il
Ll 4 5k e adieg Clua
PNV
Gl Yalza
da el Jlaall 4l
) Al Y alaa
fae BaiY) Alatay)
8 ghadll Al
:TF Jadl J1 52
)AS“} ‘5.1&\) d}i)“
Cdasadl Ay ey
22 il Alati
s ol A
el Ay s o
DTFT Jaiiall
Jiadiall 4y ) 8 ) 5o
s <3l :DFT
dlead) Glleall
sl Jale 48 gina
Jaadiall 4y 5 Jy s
plaaiul DFT




«DFT paibad
(a3l Jgall 4y las
Q\)ﬁﬁY\ 41::\..13)‘27\
RYEA |

. -

alld

Jasad Cilse ) 55

Sl (FFT Ayl 431
FFT <85 dpa )5 A

e )l a8 LSl
«FFT 22 ll

An) 8 Jagad (usSaa
&

IFFT <l ) )l sa

Gilad yal) ) dadia
Al ) s jall g1 g3l A

ilad yall (30883
Al
FIR &l o (508a3
(il ¢yl (S
o3l skl JSba

Cilad sl G
i )
[IR <lads ya (3ias
il ) a3 il
Zlal)
331 5al) JSUe)

:FIR b ppenss
5280 s

34 5 ¢ g3l

Q\A.CJ:)A ataial
Bl =l el dysaS IR
o Y
RN

il laiay




ool s .11

Fpeel) 5 A il 5 e l) BRIV a gl i) Jie Al Ly IS dleall Gy e 100 o0 Aol )i

G ey A el

U“‘fjﬂb (-J:_'m J.JL«AA 12

(ans of Zengiall ) duglladl 5, dl S

1- Oppenheim, Alan V., Ronald W. Schafer, and
John R. Buck. Discrete-time signal processing, 2n
edition, Pearson Education.
2- Monson H.Hayes "digital signal processing
"schaums outline series 2007

(alaall ) Ayl galyall

dpdall CDad) g mg A sl aalially (oSl

(eoee

) alga ¢ g S bl

DA

<l il 4y ) il

ol ey .

EMU4113

Ll / Jeadl)

2024\2023

Coua gll 2 dlae) F 5 .

2024-02-13

Al ) pemall JIET

Lﬁ)}m

(8 Calas gl dae /(‘_,_\SS\) Ao all e lad) aae

2

(S and (g0 ST A1) (o) J g s andl

BRENT IS BT AKVEOE EEPW
50251@uuotecuhnology.edu.iq: JaeY)

JJEA“ —alaa)l -8

aggllaal) Cilaay)
agglball kel o

Jiay paail) o

Loyl 3alall Cilaal




slailly adeill Ciliailind .9

i 4o sana g ann g mlia (e 3l alayl Cllis 44

Aoty

Al A .10

) o

goasall gh Bansll and

LA

f;,\u:ﬂ

4 et dl)
4 et 8l
M}h—l—c«m\
M}h—l—c«m\
M}h—l—c«m\
M‘}l‘o—f-;w\
M}h—l—c«m\
OlaiaH
Oladia4

48l
Oladia4

48l
O+

4 sha 4y ) i
4l sha 4 ) i
4 sha 4 ) i
Apaladl 4y ) il
Apaladl 4y ) il
Al 53 ) il
Al 53 ) il
Al )53 ) il

JsY)
L“,,_at;ﬁ\
i)

&
el

sl

el s .11

T petll s Ayl A sl ISaiaY) 5 sl pandl o L) Ly ) Al 355 Ll 100 Oe Aol g5t
G ol Ay el

uai)ﬂb eﬁaﬂ\ J.JLAAA .12

U'.\\JEU:J\ H.qbaﬁ

mang o dasgiall ) dustladl) 8 jaall (i<l

U'.\\JEU:J\ (-;5\.41.@3

(Labeaal) ) dut ) galyall

U'.\\JEU:J\ (-;5\.41.@3

e an S suladl aallly sl

Sl i)l asalas

) llge ¢ A SSY) gabal

Ayl eyl




BB NIBYS .14

Al / Juadl) .15

2024 | S Luyl

Caa gl 138 dlae) g )l .16

2024-02

Al ) gemall JKGET 17

4y pas Gl puialae
(LS s sae /() Tl el s 18
($o5) osSliclu 30 & sanall-bie sl (el
(o) pusSlldelu 15 ¢ ganall-Le sonl el
(OS5 ol g S 131 ) (il 1l J g e 19
50033@uotechnology.edu.iq : ) dana anld dena 3] anY)

el Calaa) .20
ilimang 4ad)l) CHLADU 4uulu) asalial) dullal) aules @ dou)ll Balal) Cilaa)
Lgab Bigall Jalgnl) dsad)l) cLaTY) dagliia ¢)3) Ay @
i) Hile iy lgd JAM (3 hy ¥ Laly) dakii) g ilai £ 155) Al @
bl cylany) Aaliil b lginanly cbillaially cilagbeall Al ggia L) @
bl cylany) Aaliil b lgelgily cpadall) iy cpanall) CLiEs dufs o
Ll 3 cllee P e daady ) LB HLY) Jusaly o) cpadall) asgha Lu)a o
sRadlly asasilly
plailly aalail) il i) 21

Lahiay)

(ijm;&_lm‘u_\c'&)m\a.d\ cm\)‘g)jmkl\ﬁm
(henl el il il 3 Jeall) dulee ol juialas

alall 455k gaagall gl Bassll am Liglhal) alail) cila i
8 palag | CYlaiy) Gl | Glulal agdl  Jia
i gan Al ) daad )l ylaiy)
SJa'A\AA AYlasy) Q\A}jn.m clal | ¢lal e}@.a rdﬂ

555 3all Lebel s 5 Baad )

e

3 palsa AYLaiW) Zilaigl il | zalai glgil alad

L e gladll Ji5 3505 [ Ji8 35k cuylaiy)

Lead e gladll

5 _palaa Gl Siie s | Ukl Sia » ge8a alad




(Multiplexer) | 42 sbua s ol a5 4c) 53l 5
Cila laall 4 Hlas | la gleall 45 Hlad 4y
L] L Lgieal 5
Ry

P haly syl | LlldaY) ageda Al o
daad ) VL) | CVLaty) b Lgaeal
R
(il 5 paaill g gl | Gpaaill gl g8l Al yo
il | (ol Cpaiaill dreal

) Oa WYL dysadl
A ) 4Bl
aneSll 5 Al 380 | Aisall 331 4 ggia olad
Al

oSN Caattie Gladal | ey S Caialiia (laial

line ) LAl jae 5 [ Jaall jae 5 aseda alad
(coding | LIV awy 4SSy

ic giiall
BAFK & ) Opeaill | (peail) g1 53 Al 0
(BFSK (BAFK&BFSK)

BPSK&) el (el £ g3l Al
(DBPSK (BPSK& DBPSK)

QPSK (il & g3 (il & g3 Al yo | el
ac) 5l 5 4cl 53l s QPSK

(M-ray ASK) gseaill | g 55 Openaill o sgda ol | liclu
(M-ray ASK)

M-ray ) & 5 Cpesaill | g 55 Gpaaill o sede ala | liela
(FSK & PSK | (M-ray FSK&PSK)

ol an .23
Gaie¥l %60 - —uaiidl Glaial 9415 — Aalaall Gllaia¥) 95 — 4w gl Glal gl 945 - ) saall 4a j0 %5
]
U"“:’Jﬂ\} eﬁaﬂ\ JJLAA 24
e (s of Lngial ) Augllaall 5l i<l
B. P. Lathi, “Modern Digital And Analog Communications (sabaall ) duasiyll malyall

Systems”, 3rd Edition, (The Oxford Series in Electrical
and Computer Engineering).

* A. Bruce Carlson, Paul Crilly, Janet Rutledge | |, a5 ) sl gabally i)
“Communication Systems”, 4th Edition, - i




McGraw Hill (ool cdalall LAl
e Simon Haykin, Barry Van Veen, “Signals and )
Systems”, 2nd Edition-Wiley.

a5 Y G ) ailge ¢ A S aalyal

ol ad
<)yl dadle dakal
ol Sy
EMUA4212
Al / Jaadll |
2024-2023/ S48 Jaadll
ca gl 138 alae ) s )5
7-2-2024
Aalidl ) geanll JET
: () Slas gl aae /(S did jall Gle bl 2
Glas 53/ Le gl it + 5 i cilels 4
(S and e S asd 5ol aall J g ase ansd
20184@uotechnology.edu.iq : ¥ Gl e Je 2 )
Ol Galaal
4 sall dal) il agd all il
Rgaal) s i) Aadlal dalaiy S Al )
&5l e 4kl clapdas
A8 yall § VLAY dalail agd
<l )l Al il Ja
plxill 5 ard=ill Sl il 9
Llelall) &l sl o doadi) i)
A1) sl )
saamiall Jailus ) aladiu
dardl () 55 il sl
Jaadll y liia
Ailasall i 50
aiasall apil
L“s.'x}\.aﬁ\ (J:.ﬂ\ @Mﬁ
Zaal el 5 dmal N A3al)

oA A 10
Al 48y )l 9 Ban gl acl | dgglhaal) alail) s A | clelud) | £ gaad)
p d



20184@uotechnology.edu.iq

g yas4ll

E\M“)J} Eg\)g °
3 gall
A2l

Gukill e
da g (eall
Okl

SAS Lidle
o clae
Lile ganall

saalice
Q\A}gdﬂﬂ\
Al

ALdll o
oAl
send)

dxal yall e
¢ oals

il AaSU oli e
(INS) 1

Gl INS @

i Sall -INS o

sl -INS @

8 sall paai dalaif @
(GPS) 4l

— a8 sall aas allaie
alual)

Lghad 5ol 5 dilade
ol s Jshall
ANS Aol 5

bgha 3e) iy idase
oe sl s Jshll
i allas (3 yha
sl

INS/GPS Je\Si e
INS/GPS J\sil
INS/GPS

INS/GPS J«\Si e
Sy ¢ yiadl)

O oSae JalSie
INS/GPS

INS/GPS Js\Si e
plSaly (4 yisall

HLiAY) g daal e

Alai Jac (ol agd e
D pailly 423l
(S

AUad Joe 48K agde
salladl a8l gall dass

Alai Jac (sl agd e
&8 sall 3aa3

d,.\M ‘_AQ BJJﬂ\ °
Cillaay) sel A s
ANS alasiuly

d,.\M ‘_AQ BJJﬂ\ °
Cillany) sel A s
s At aladily
&8 5al)
GPS by 4« INS
A8y ) gall ol

Lan e 3 36l o
INS/GPS Ja\il

_‘93.13 jS B)Jﬂ\ °
ANS/GPS Ja\sil

JalSi A4S agle
Jli il
5INS O paliad
.GPS

JalSi48S agie
ASaa J il
.GPS 5 INS o2

JalSidnS agde
O e JS4 ity
5 INS o 8l
.GPS

Aal e o cuaille
Aalaial) aaalidl)

N2 NS NS \O I (O I (S5 (O I \S I (O T (O I \S I (O I \S 8 \S I \S)

O 00 1 O\ L Wi —




«L\\JL\ES\}“ “\J.;!J

Gkl 5 agdll aviil
DAl w11

S gl

ou il s aladll jaliae 12

(s o)) angiall ) 4 slhaall 5 ) jaall sl

eGLOBAL POSITIONING SYSTEMS,, (oabaddl ) Al aal )
INERTIAL NAVIGATION ,AND
NTEGRATION

e Aircraft Systems Instruments, Claall) Lo (pasr Al Bkl aal jall 5 Sl
Communications, Navigation, and (WS e
Control

Qgi_)ﬁY\é\)Aciglj‘)ﬂ‘g\@\)A\

A

Auaigl) LadA

ol ey

EMU4211

Ll / Jeadl)

)l Alsyall [ JY1 bl el

Caa gl 138 dlae) F )

11-02-2024

Al ) pemall JKET

(S8 Calas gl dae /(‘_,_\SS\) Ao all e lad) e

Ol [ olie L

(S el (g0 ST A1) () J g e andl

dena ol Jaal a1 2
Aseel.J.Mohammed@uotechnology.edu.iq: JsV)

ALy aally Autigh cLBAT Joa ol (38 dauyal) salall Cilaa)
- ¥ally Lus Laia¥ )y LENAY) adll L




LAY Esha ol

 Salially Al andi ol o0 (318

slailly adeill Ciliailind .9

sl il sl Gbanlly Ayl Cpalaal) adll ales tlpdalaall 0
2asial) ag Ol Wjlaely cilials £ pla Clpalaall s cilialsl) o
(gl palad e dld o4 ¢
Jim ol Jualll A Baalas € cligine AiBla alee 1hLISY)
cabaliady s JS AS5Laa ¢ 3L 7 g5a Gilgag

Aoty

e

) G

ggasall o) Bangl) aud

abuil) cila e
dislhaal

G daall
il

g s il
“al il e

asadll
e il e

e

@JW‘ [ ]
A58lia e

LAY @l laill (e dadia
Y 4yl

Ladiall Caade

AAY) JSLad) (e dadia
JSladl 8 Lzl gl gl
Ay
JSLaall Ja

‘\MAJ\ &L\L.u\)d
Lall o) 44y )k
ped e dada
Y|

50 g8l g Cagllall (il
Al dalgl eal
il

¢l gall 5 plalaall culdy jas
ALl 5 Cpaigall
Shladly ALl A
Al il o

KA

‘;c g_'q),:d\ .
il 5 BUAYI
el

ol yial ales o
Ay
Alpadl) et
Al

sk

BN
.eMu::"d‘

NINDNDNDNDNDNMNDNDNDNMNDNMNDNDNDN

OO Ul W -

el i .11

Tl UML) 5 ol pandll Jie Al Ly Sl ol 335 Lo 100 oo Aasd) )
Gl A el g 4 el 5 4 53l

U"“f)ﬂb (,L.:J\ J.JL«AA 12

Mike W.

Martin

and
Schinzinger “Ethics in Engineering”
Tata McGraw- Hill-2003

Roland

((Cang o Lagiall ) Liglladl) 5 24l (oSl

ad) ) il aalyl
B JUFENJN




Oladl) g an A suladl aablly sl
(eeee ol cAsalal)

Y alga ¢ iy FSY) calal

DA

«_xjubl\_m O\.&d\ @.Laﬂ\

DRl ey

EMU4214

Ll / Jadl)

S Jaadl)
Coua gll 1 dlae )z ) L
2024/2/7
Al ) peaall JKET
L) s
(A8 las 5l axe /((AS) Al pall Slelud) dae |
e Al 30+ ki delu 30
Q\h} 3
(52 pnd 00 FEI 1) (gl gl ) il g s gl
50127 @uotechnology.edu.iq : JwY) S Y B EA
JJEA.“ —alaa) -8

cqpmlall glaal) gieail) 4akiif b Lalol) maliall dipae dayal) Balal) Calaa)
cgmlally Glaal) aianl) gl aladiul e

all Gl il ) asaall e efial) cliby Jdie

.CNC 1 jals galip skl

alailly alail) Slbail i) L9
Jsay sl cpalally claal) aaail) ali B Leald) gabully Seal) clisSe Ao Cipil) cBUal) (pSa Ay
Aalide dwaia JIKE) il My G gay aladiuby gall) Ay dima duaia JIK& e CNC B gl

ol ds 10
i) Ayl | aladl) ddiyha ggagall o Bangl) acd | dugllaal) alail) cila i | clelad) X

il e o smlally laal) il (e dadia | giaill gl lad 2
Gsulally (el

o | osmlally JelSiall il 5 aeiiall 5 ) 50
o galally laall apiadl 3 58
e osmlally laall il Ay [ i€y eljal ol 2
Apad )l Gl 63l | (CNC 5 NC) liilasl
o (NC) Al (pSall ciilaal

2




Anad ) Sl clilee cilandat g Cayal

A Yl Sl Al
CNC adad 8la) s

(1) et (laial

CNC lSa daa y ) dania

el ey el alas

i yad) a ) e

Jeil e CNC U

UK, Aima dwaia

plaainly Lsy ¢ jall daa
G-codes
M-codes

Jse0 pladiuly el )
J C:\.ua.d Ms G
a.].~. :\...).A.AM

312V Jsh (m ga
2Bl lad Caial (yay gal

11

3%l By 5l

12

Ol 38 e daae

13

BEMY P

14

(2) ‘;‘45 Oladial

15

ol i 11

60 el laiaY!

10 sl [ 25 a5 cllaieY) ays 5 bl 5 e sall apill

U"“_'_’Jﬂb (:L;\j\ JJL«A.A 12

((ang O dngiall ) dugllaall 8 jaall o<l

. Computer Aided Design and Manufacturing, C.B.

Besant, 1986.

. Computer
Manufacture, Groover, 1984.

. Computer Aided Manufacturing, Chien, Richard and

Wang, 2006.

10. CAD/CAM Principles and applications, Pnrao,

2010.

11. Finite Element Analysis, Theory and application
with ANSYS, Saeed, 1999.
12.  Computer Aided Manufacturing, Vishal, 2013.

Aided Design and Computer Aided

QM\) g s L}j‘ sailed) cAbAS\j <l
(ool cadlel

) alsa ¢ s SY) aaball




ol il 48] ye dadaily ouall dallaa 1 jall anl |

ol ilall 4381 dakaily jguall dallas

o ey

EMU4215

) / Juadll |

2024-2023 \ SEl LaysSU

sca gl 138 dlae) o)l

06-02-2024

cAalidl ) scanl) JKE

H(AS) las gl aae /(ASH) Dl Al cle Ll s

83a 52\ g hidelu 2 be gl \ el 2

(S ) o SS) 1)) (ol Ll el J g pae )

50045@uotechnology.edu.iq : Jw¥!

Cen LAl due deal aa T el

jiall Calaa) .8

dallaal b)) apliall Ao i)
A ) ) gl

sl daltaal dlud) clilead) )
osall Julal ey ) 53 agdl

Loapall Balall Cilaal

alasly alal) Cliasilind .9

4 il i) g Al al) J gl A alaiil) saluad) A5G ) G 9SU G ) Al i) awdi
oUal) U5 1 A g <l LAY

)iy

ol s .10

goasall g) Bansll and

clelul | gsual)

;Z\.}.éj\ sJ‘yA.“ Ql:\uh.u\‘g dadia

i Al Yl e Al
)l sall dallas

dallee 8 Lpnlu) @l shadl)




sl

) pall Aallas dadail yalic
A )

-

(aaeSill 5 ) guall cilipe 24

e a8l asy
Aaloal) (i g o) ) Jlai)
JuSall las g oy

Dl g (bl 5 A il

Badd Jisa
8ugall a3k

6 sisall L) Y gal
Lﬁdbn)l\

Aghaal) Caills )
Loaiy e 5l J1 sl

b gl Gauad 3k

daniall (add) gy gadl) J) g
iy yacil)

4.\331\ cQ_A_L.\ﬂ\ Aa
LﬁJLAJl\ 5 siuall @\Ls'j

Cull (5 glia aplal

g-'ll,,\,i-“ po B\ Aolea

(ol s N iy a3

ol o)) Al

Alilaa 2225 5 gl (ppuin
(ol e

Joall (B 5 5 3eall Cppuad
Asal)




Al e el il
LISl il yall dai g agecs
osilail) s e g 53l
Clasd ya) 2l Gl e g 5l
Sl el

330 Jlae 35 gl (e

E¥lae s 5 sl Aasa
2a yill

By sall 4y )58 oy sad ls

Eﬁu\éja\e;;sd;)d\
EJ};A\

Jdﬂ\d@@ﬁ)}d\w
22 51 Jlae Calad pa puilas

2 il Jlae Gilad je a0k

Jilaiall e )

5y guall Baladiu

NV TRPNEL RPR POt
3)}..43\

slia guall e

bl 3 ga g b A salaiuy)
Lad elia guall 403l

: 5 geaal) Baladal

Lﬁ)jddﬁq;hhﬂ\&aﬁ\
2258 e Al 33 5k (0

o sall ol illallaasy)
)

sl Agda g e

(&Y) 5 guall Balatin)




il Jous ) 5
Lnaigl) Y il

5 pall s

e

il IS 5 Juul
Sl

Lozl ‘);\:\1;.&

5 pall oz
sl L 30

Olad ga e S

syal) 48 ja
—_9,-35.-,\9]\ 5 ) g uaj\...a;
rseai |yl A gy 58 ) yualS
DL sl 5 5l ¢ guia
Gilasl - ol geaill 3 el
33\;]\ U'_\\);\A\Sj\ — ﬁ}.aﬂ\
caly, olaial ' , Gkl 15
(s !l laiay) Ll

J)Ld\eg:xiﬂ A1
T petll 5 A 5 Al SAEa 5 oasgll ] e AL L Sl oLl (385 Gl 100 0o 2o ijst
G ol Ay el

wf‘)ﬂb eﬁaﬂ\ J.JLAAA .12

((@ans of dungial) ) duglladl) 5 jial) <)

Gonzalez, Rafael C. D|g(|jtj(l:;2§ge processing. Pears (JJL.AAJ\ ) Leat)l @M‘
india, 2009..

2- Solomon, Chris, and Toby Breckon. Fundamental

Digital Image Processing: A practical approach wit

examples in Matlab.
John Wiley & Sons, 2011.

aalall D)) g ag S Ll aalally oSl
(eeee o
V) dlge ¢ A SN gyl




